NOTA APLIKACYJNA 001

Przetworniki poziomu dBi

W  przepompowniach $ciekdbw deszczowych i sanitarnych stosuje sie coraz czesciej
bezkontaktowy pomiar poziomu $ciekbw z zastosowaniem kompaktowych, ultra-
dzwiekowych przetwornikow poziomu do sterowania pompami zatapialnymi.

Inne sposoby sterowania pompami z wykorzystaniem czujnikow ptywakowych i sond
hydrostatycznych stwarzajg niedogodnosci eksploatacyjne zwigzane z koniecznos$cig
czestego czyszczenia czujnikdw i przetwornikow poziomu.

Zastosowanie ultradzwiekowych przetwornikbw poziomu znacznie utatwia eksploatacje
obiektu przez stuzby techniczne, eliminujgc koniecznoS¢ czyszczenia przetwornika
poziomu.

Zastosowanie ultradzwiekowych przetwornikbw poziomu wymaga jednakze bardzo
rozwaznego dziatania co do sposobu zabudowy przetwornika. W praktyce przepompownie
Sciekdw sg obiektami matej srednicy czerpni i posiadajg zabudowang wewnatrz armature
typu drabiny, podesty obstugowe, zawory zwrotne i inne ktore utrudniajg prawidtowg
zabudowe przetwornika poziomu.

Czesto stosowane sg rury separujgce wigzke ultradzwiekowg od otoczenia przetwornika w
celu eliminacji fatszywego echa (Fot. 1), jednakze rura separujgca musi mie¢ odpowiednig
Srednice dla danej dtugosci uwzgledniajgcg wartos¢ kata wigzki ultradzwiekowe;j.

Ponizej na fotografii pokazano rure separacyjna, w ktérej zabudowany byt przetwornik
ultradzwiekowy. Jednakze pomiar poziomu byt niestabilny i czesto sie zdarzato, ze
przetwornik wykrywat fatszywe echo w rurze sygnalizujgc poziom wysoki Sciekow, co
powodowato niewtasciwe zatgczania pomp.

Fot.1

Rura separujgca z zawiesiem
dla ultradzwiekowego
przetwornika poziomu
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Po zdemontowaniu istniejgcego przetwornika poziomu i zamontowaniu inteligentnego
ultradzwiekowego przetwornika poziomu dBi15 z funkcjg obrébki echa DATEM firmy
PULSAR zostat zarejestrowany ksztatt echa, jaki przetwornik odbierat w rurze.
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Rys.1 Wykres zarejestrowanego echa przez przetwornik poziomu dBi15 w rurze
separacyjnej

Objasnienie:

0$ odcietych (0$ X) — odlegtos¢ od czota sondy, zakres sondy ustawiony jest na 8 m;

0$ rzednych (0$ Y) — sita sygnatu ultradzwigkowego;

wykres czerwony — ksztait echa ultradzwiekowego odebranego przez sonde w funkc;ji
odlegtosci od czota sondy;

wykres niebieski — obwiednia dyskryminatora sygnatu DATEM, ksztatt echa ponizej
wykresu niebieskiego jest ignorowany przez przetwornik jako echo
fatszywe;

pionowe linie — szerokos¢ echa wtasciwego (tu echo wtasciwe jest w odlegtosci 5,7 m
od czota sondy);
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Opis przypadku:

1. sygnat wtasciwy znajduje sie pomiedzy liniami pionowymi w odlegtosci ok. 5,7 ;
uwage zwracajg dwa sygnaty blizej czota przetwornika — pierwszy w odlegtosci 1,0
m i drugi w odlegtosci 4,0 m od czota;

2. po dokfadnych ogledzinach rury separujgcej stwierdzono, ze sktada sie onaz 3
czesci fgczonych na zaktadke, fgczenia te znajdujg sie doktadnie w odlegtosci 1 mi
4 m od przetwornika, czyli powstaty dwa fatszywe echa od tgczen rur

Jesdli ultradzwiekowy przetwornik poziomu nie posiada takich mozliwosci jakie majg
przetworniki z systemem DATEM firmy PULSAR, to istnieje niebezpieczenstwo, ze
przetwornik moze wykry¢ pierwsze mocne echo (fatszywe) go jako echo wtasciwe
doprowadzajgc do zaktdcenia pracy przepompowni — tutaj znajduje sie wyjasnienie
przypadku zaktocania pracy przepompowni sterowanej poprzednim ultradzwiekowym
przetwornikiem poziomu, ktéry nie miat tak zaawansowanego systemu obrébki echa
DATEM, jaki jest zastosowany w inteligentnych przetwornikach poziomu dBi firmy
PULSAR.

Doswiadczenia pokazaty, ze lepszym rozwigzaniem tego problemu jest zastosowanie

jednorodnej rury separacyjnej o odpowiednim stosunku $rednicy do dtugosci lub
zawieszenie przetwornika poza rurg (Rys.2)
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Rys.2 Zawieszenie przetwornika poza rurg separacyjng
Jednakze, biorgc pod uwage zaawansowany mechanizm obrobki echa DATEM f-my

PULSAR stosowany réwniez w przetwornikach serii dBi, wiekszos¢ aplikacji doskonale
funkcjonuje zaréwno w rurach separacyjnych, jaki i bez nich.
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