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Rozdziat1 Rozpocznij tutaj ...

Gratulujemy zakupu miernika Sludge Finder 2 firmy Pulsar. Ten wysokiej jako$ci system byt
rozwijany przez wiele lat i prezentuje ostatnie osiagnigcia technologii ultradzwigkowego
monitorowania poziomu osadow.

Naszym zamiarem bylo zapewnienie Panstwu wieloletniego okresu bezproblemowej eksploatacji
miernika, a kilkanascie minut po$wigcone na przeczytanie niniejszej instrukcji zapewni, ze
instalacja przebiegnie w tatwy i1 prosty sposob.

O niniejszej instrukcji

Dla prawidlowoS$ci wykonania instalacji oraz obslugi wazne jest aby zapozna¢ si¢ z niniejsza
instrukcja !

Niniejsza instrukcja posiada rézne rozdziaty oferujace dodatkowa pomoc lub informacje, co
wskazuja ponizsze wyrdzniki:

Wskazowki

WSKAZOWKA

;@: W réznych czesciach niniejszej instrukcji mozna znalez¢
pomocne wskazowki.

Informacje dodatkowe

Informacja dodatkowa

W réznych czesciach niniejszej instrukcji
mozna znalez¢ rozdziaty podobne do tego,
ktore opisuja pewne rzeczy w bardziej
szczegotowy sposob.

Odsylacze

== Patrz réwniez

Odsytacze do innych czesci instrukcji
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O mierniku Sludge Finder 2

Pojedynczy zesp6t Sludge Finder 2 zapewnia dwupunktowy pomiar poziomu w cieczach lub / i
W powietrzu.

Latwy do zainstalowania, posiada wytloczone miejsca do zainstalowania dtawikow kablowych:
5szt. 920 mmi 1 szt. & 16 mm.

Posiada doskonata stabilnos¢, powtarzalnos$¢ i doktadno$¢ pomiaru.

Skomplikowane algorytmy wyodrgbniania echa wykorzystuja wydajny mikroprocesor
Cyfrowej Obrobki Sygnatu (DSP).

Doskonale dziatanie, oparte jest o biezace osiagnigcia wiodacych technologii oraz nowoczesne
procedury.

Dwa niezalezne kanaty pomiarowe posiadaja opcj¢ kombinowania czujnikéw powietrznych i
zanurzeniowych.

Dwa niezalezne, nastawialne wyjscia 4-20 mA.

Szes¢, w pelni programowalnych wyjs$¢ przekaznikowych SPDT.
Porty komunikacyjne RS232 i RS485 dla aplikacji wielopunktowych.
Komunikacja radiowa dla zdalnego odczytu wskazania 4-20mA.

Wszystkie te oraz inne funkcje a takze tatwos$¢ oprogramowania, czynia ten przyrzad wyborem
numer 1 dla pomiaru poziomu osadu w cieczach.
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Aplikacje
Sludge Finder 2 jest przeznaczony do monitorowania poziomu materialow w r6znych
procesach, do pracy w petlach regulacji, uruchamiania i zatrzymywania silnikow oraz
do inicjacji sekwencji w oparciu o zmierzone warunki procesowe.
Kilka r6znych aplikacji miernika przedstawiono ponizej:
e Osadniki wodne i sciekowe
e Zageszczacze grawitacyjne i flokulacyjne wody i sciekow
e Klaryfikatory wody surowej
e Zgpia, baseny i osadniki
e Zageszczacze w procesach technicznych
e Odstojniki solanki
e Zbiorniki magazynowe materiatow
e Zagestniki procesowe
e Zbiorniki odwadniajqce i hydracyjne
e Zbiorniki sktadowe i tranferowe pirytow
e Zageszczacze produktow odsiarczania (FGD)
e Zbiorniki zrzutowe i opadowe

e Separatory woda - olej

e Zbiorniki sekwencyjnych reaktorow biologicznych (SBR)
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Opis funkcjonalny

Sludge Finder 2 wysyla impulsy do sondy, ktéra nastgpnie emituje fale ultradzwigkowe
wysokiej czgstotliwosci w kierunku prostopadtym do czota sondy. Odbite echo jest ta
sama droga odbierane przez Sludge Finder 2. Na podstawie czasu pomigdzy momentem
wystania i odebrania impulsu wyliczana jest odlegto$¢ od czota sondy do powierzchni
rozdziatu osadu w cieczy.

Przekazniki moga by¢ zaprogramowane do obstugi alarmow, uruchamiania pomp lub do
sterowania innych urzadzen. Miernik posiada izolowane wyjscia 4-20 mA, oddzielne dla
kazdego z kanaléw pomiarowych, ktore moga by¢ podlaczone do rejestratora lub
sterownika PLC do niezaleznego od wyswietlacza monitorowania poziomu osadu.
Miernik posiada takze port RS232, dzigki ktéoremu Sludge Finder 2 moze by¢ zdalnie
obstugiwany z komputera PC lub z innego sprz¢tu w zakresie tadowania / odczytu
parametrow oraz ogladania profili echa w czasie rzeczywistym.

Sludge Finder 2 moze by¢ programowany zaréwno z lokalnej klawiatury, jak i poprzez
komputer PC 1 interfejs szeregowy RS 232. Wszystkie parametry sa sktadowane w
nieulotnej pamigci 1 utrzymywane tam w przypadku zaniku napigcia zasilajacego. Druga
kopia zapasowa wszystkich parametrow moze by¢ takze przechowywana w pamigci
Sludge Finder 2, w przypadku konieczno$ci korzystania z alternatywnego zestawu
parametrow.

Szes¢, definiowalnych przez Uzytkownika wyj$¢ przekaZnikowych o indywidualnych
nastawach oraz inteligentne oprogramowanie logujace zapewniaja maksymalna
uniwersalnos$¢ regulacji.

UltradZzwigkowy detektor osadu Sludge Finder 2 firmy Pulsar zostal opracowany dla
zapewnienia bezobslugowego i bezproblemowego dziatania.
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Specyfikacja produktu

Fizyczna
Do montazu nasciennego

Wymiary zewnetrzne

Waga

Materiat obudowy/opis

Szczegoly przepustow kablowych

Max. odlegtos¢

Srodowisko
Stopien ochrony, wyk. nascienne

Temperatura max. i min. (electronika)

235 x184 x 120 mm

Nom. 1 kg

Poliweglan, odporny na ptomien zgodnie z UL94-5V
10 wyttoczen: 5 x M20

i 1 x M16 w dolnej czesci obudowy,

4 x PG11z tytu.

2 pary skrecone 0.5mm? z ekranem zewnetrznym.
200 m

IPG5 .
-20°C to +50 °C .

Dopuszczenie do stref zagrozonych zaptonem Strefa bezpieczna: Kompatybilna z dopuszczonymi

Certyfikat CE

Dziatanie ( z osadem )

Doktadnosé¢

Rozdzielczos¢
Zakres max.
Zakres min.

Wyjscia
Wyjscie analogowe

Wyjscie cyfrowe
Zestyki beznapieciowe

Wyswietlacz

Modem radiowy ( opcja)

Szyna komunikacyjna ( opcja )
Programowanie

Programowanie lokalne
Programowanie z PC
Bezpieczenstwo programowania
Integralnos¢ danych

Zasilanie

Zasilanie

Bezpiecznik

sondami serii dB (patrz:karta danych sondy).
Dopuszczenie EMC 2004/108/EC.
Dyrektywa niskonapigciowa 2006/95/EC.

0.25% zakresu mierzonego lub

30 mm (wieksza z wartosci)

0.25% zakresu mierzonego lub 10 mm (wieksza z warto$ci).
10m .

0.3m .

2 izolowane (do 150V) wyjscia 4-20 mA lub 0-20 mAna
obcigzeniu 1kQ ( programowalne i nastawialne przez
uzytkownika ), rozdzielczo$¢ 0.1%.

Potdupleks, RS232.
6 zestykow "C" (SPDT), max. 5A @ 240V AC.

192 x 128 pikseli, graficzny, podswietlany.
W petni programowalne funkcje wyswietlacza.
Zintegrowana klawiatura z przyciskami nawigacyjnymi menu.

4 — 20mA z wykorzystaniem czestotliwosci ogéinodostepnych.
Max. zakres do 500m w linii proste;.

RS485 Modbus RTU/ASCII lub Profibus DPVO lub DPV1 (slave).

Za pomocg zintegrowanej klawiatury.

Poprzez RS232.

Kod dostepu (wybierany i nastawialny przez Uzytkownika).
Pamie¢ nieulotna.

Uniwersalne 100-240V ac 50-60 Hz,
dc 22 - 28V.
Max. moc 14W (typowo 11W)

2A zwtoczny.

Pulsar Process Measurement Limited prowadzi polityke statego rozwoju i zastrzega sobie prawo do poprawy
szczegotow technicznych gdy jest to niezbedne.
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Rozdziat 2 Instalacja

Wymagania odnosnie zasilania

Sludge Finder 2 moze by¢ zasilany ze Zrodta AC lub z baterii DC.

Napigcie AC o wartosci 100-240V  jest podawane do wewngtrznego zasilacza
uniwersalnego.

Napigcie DC powinno wynosi¢ 22-28V.
We wszystkich przypadkach Sludge Finder 2 pobiera typowo 11W mocy — max. 14W.

Wszystkie produkty elektroniczne sq wrazliwe na wyladowania
elektrostatyczne, nalezy wiec przestrzegac podczas instalacji procedur
wiasciwego uziemiania.

Rozpakowanie

Wszelkie kartony wysytkowe nalezy otwiera¢ ostroznie. Przy uzyciu noza, nie wsuwac
ostrza gleboko w opakowanie, poniewaz moze to spowodowac nacigcie lub zarysowanie
zawartos$ci.

Ostroznie wyjmowac¢ sprzg¢t z opakowania, sprawdzajac zawarto$¢ zgodnie z lista
wysyltkowa przed wyrzuceniem jakichkolwiek materiatow pakunkowych.

W przypadku stwierdzenia brakow lub oczywistych uszkodzen transportowych sprzgtu,
zglosi¢ je natychmiast firmie Pulsar Process Measurement.
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Lokalizacja

Wszystkie produkty elektroniczne sq wrazliwe na wyladowania
elektrostatyczne, nalezy wiec przestrzegac podczas instalacji procedur
wiasciwego uziemiania.

Sludge Finder 2 musi by¢ zawsze montowany w nie zagrozonej (bezpiecznej) strefie.

W przypadku jego wspotpracy z sondami serii dB (sondy powietrzne), sonda dB moze
by¢ montowana w strefie zagrozonej ( patrz: Rysunek ).

W momencie publikacji niniejszej instrukcji, seria sond VT nie posiada dopuszczen do
stref zagrozonych.

Dla sond serii dB wystepuja dwa rodzaje dopuszczen: EEx m i EEx ia. Sonda w wersji
EEx m moze by¢ podlaczana bezposrednio do zaciskow miernika Sludge Finder 2 ale
sonda w wersji EEx ia musi by¢ podtaczana poprzez odpowiednie bariery Zenera jak
pokazano ponize;j.

STREFA BEZPIECZNA 7 STREFA ZAGROZONA

Miernik Pulsar
‘ Sonda serii dB

T

Uziemienie
iskrobezpieczne

Wyklejka sondy:
DAL LG | | ZONE 1: Sira D2ATEX5104X

. : B : Sira
{hetkg el EExin) | EExm Il T6 tamb -40G to +75C
ZOME O; Sira D2ATEXZ2103X
EEx ia IIC T6 Tamb -40C to +75C
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Przy wyborze miejsca zainstalowania miernika, nalezy mie¢ na uwadze:
e Upewni¢ si¢ ze Sludge Finder 2 jest zamontowany w “Bezpiecznej”- nie
zagrozonej strefie.

e Dla dobrej widocznosci wyswietlacza LCD zaleca si¢ montowanie przyrzadu na
wysokosci oczu.

e Powierzchnia montazowa musi by¢ pozbawiona drgan.
e Teperatura otoczenia powinna si¢ miesci¢ w zakresie -20°C do 50°C.
e W poblizu nie moga si¢ znajdowac kable wysokiego napigcia lub falowniki.

Wymiary

\Wykonanie nascienne

Rozstaw otoworéw do montazu na $cianie powinien by¢ jak na rysunku ponize;j .

SRODKI OTWOROW

20mm

14 2

198mMmim

Miernik Sludge Finder 2 nalezy montowac poprzez wywiercenie 3 otwordw
odpowiednich dla $rub wielkos$ci 8 (dtugo$¢ odpowiednia do aplikacji) i wkrecenie gornej
Sruby w otwor.

Nastepnie nalezy zawiesi¢ miernik na gornej Srubie 1 przykreci¢ po uprzednim zdjgciu
pokrywy przedzialu zaciskowego dwoma pozostalymi $rubami, wlozonymi w
przewidziane do tego otwory.
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Ponizej pokazano wszystkie wymiary obudowy:

235 ,
-
P . ]
T : | ..-'- '\.I |\
Uchwyty do montaZu na szynie DIN
{ wymagane opcjonalne zatrzaski ) -+
=1 Wszystkie wymiary w mm e :I -
g o _\irst wymiary m
= 4 szt. wytloczen O 18 mm
pod diawiki Pg 11
- Ky 5 ""
o 4 F il " Y .-f ™, Py
.II -' .II h,
y '.\___ & -, o -, .
- L [1n
X
245 48 24.5
| 212
- 6 wytloczen pod dlawiki
o
M15  M20 W20 M0 M20  M20
.f'. -, ._x" "‘\. o "\._. '\\.. I._g" T T
ML / "-K_____; "x\__ AN __z" L
; ] L
27 28 28 28 30

Przepusty kablowe

W dolnej czgsci obudowy Sludge Finder 2 wykonano 6 wytloczen na dtawiki kablowe (5
x M20, 1 x M16) a na tylnej Sciance 4 wytloczenia (4 x PG11). Nalezy dokona¢ wyboru z
ktorych wytloczen bedziemy korzysta¢ a nastepnie usunac je korzystajac z wycinaka
obwodowego. Nalezy uwazac aby nie uszkodzi¢ ptytki obwoddéw drukowanych podczas
tej czynnosci. Nie uzywac¢ mtotka poniewaz mozna uszkodzi¢ obudowg.

Zaleca si¢ uzycie odpowiednich dlawikoéw kablowych, zapewniajacych utrzymanie
stopnia ochrony.

Strona 9



Sonda

amm {"BSP

185mm

—J

m

Dol
Material: Czarny Valox 357

=
=
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Szczegoly listw zaciskowych

Wykonanie nascienne

Listwy zaciskowe pokazano ponizej. Na wewngtrzne] stronie pokrywy przedziatu
zaciskowego znajduje si¢ takze schemat.

PULSAR BATTERY
FlCCEsh WL |

w2 o o
mENGE -2 T ] J
TRz 0% He [ ==
L L g“::L :Iian._:-lqlruu.
A TN Basesran

AF T

{ E MAIME

Manufaciured to BEC B002
Saryics Phona Hoo 01684 881 371

Podtaczenia do zaciskow

Zasilanie

RELAYS
E = . t 420 mADUT| AS4EE | SERML
RELAY ¥ | RELWY4 | RELAY B CHi | CHE (& m S| Temssmcns &
Dol Wl | Dbl b il 0o S Gl B & . 1-fea | ST PWE G B
|-
-

J«N{— MO | D O W D L R TR
dectih RELAY 1 | RELAY E | WELAY &

LN PREENATION | TR Pl 59 6 ¥

BOM  ANSENS | ToansiOrs: |
FITrcn W e
iERaaaTiim il

A-GD0-0337-A

Sludge Finder 2 moze by¢ zasilany z sieci AC oraz automatycznie ze zrédta DC lub
baterii podtrzymujacych w przypadku awarii zasilania, moze by¢ tez stale zasilany z

baterii.

Sondg podtaczy¢ do zaciskow Sludge Finder 2 jak nizej:

Sonda 1
Sonda VT
Szczegbdly zaciskow
Kolor / Pomaran | Czerwo- Biaty Czarny Zielony
. -cZOWYy ny
potenc] at Silnik Zasilanie | Sygnat ov Ekran
Nr. zacisku 37 38 39 40 40
Sonda dB
Szczegoty zaciskow
Kolor/ Bez Czerwo- Biaty Czarny Zielony
. potacze- ny
potencj at nia Zasilanie | Sygnat ov Ekran
Nr. zacisku 37 38 39 40 40
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Sonda 2

Sonda VT
Szczegoty zaciskow
Kolor/ Pomaran | Czerwo- Bialy Czarmny Zielony
. -cZOWYy ny
potenc at Silnik Zasilanie Sygnat 0oV Ekran
Nr. zacisku 41 42 43 44 44
Sonda dB
Szczegoty zaciskow
Kolor/ Bez Czerwo- Biaty Czarny Zielony
. potacze- ny
potencj at nia Zasilanie Sygnat ov Ekran
Nr. zacisku 41 42 43 44 44
Wyjscia przekaznikowe

Szes¢ przekaznikéw moze by¢ zaprogramowanych do réznych funkcji alarmowych lub
sterowania procesem.

Styki przekaznikow wytrzymuja SA przy 240V AC.

Wszystkie podiaczenia powinny by¢ tak wykonane aby prad zwarciowy obwoddéw byt
ograniczany przez bezpieczniki do wartosci nie przekraczajacych danych zestykéw
przekaznikow.

Wyjscia pradowe
Miernik posiada aktywne, izolowane wyj$cia mA (do 150 V), 4 - 20mA lub 0 - 20mA,
oporno$¢ petli obcigzenia nie powinna przekracza¢ 1kQ.

Interfejs szeregowy RS232
Jesli trzeba, mozna do zdalnej obstugi Sludge Finder 2 skorzysta¢ z interfejsu
szeregowego RS232.
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Wazna informacja

Nigdy nie uzytkowa¢ Sludge Finder 2 z otwartym przedziatem zaciskowym.

W poblizu miernika Sludge Finder 2 nalezy zainstalowa¢ wytacznik lub bezpiecznik
samoczynny aby zapewni¢ mozliwos¢ wylgczenia napiecia podczas instalacji i
konserwacji.

W przypadku instalacji w ktérych na zaciskach wyjs¢ przekaznikowych wystepuje
napiecie sieci, nalezy przewidzie¢ srodki odtagczenia tego napiecia od Sludge Finder 2.

Kable taczace powinny posiadaé odpowiednig izolacje — zgodnie z wytycznymi IEC 664
dla instalacji Kat. II.

Sciagna¢ 30 mm odcinek zewnetrznej izolacji kabla. Nastepnie $ciagna¢ odcinki 5 mm
izolacji z koncéw przewodow.

W przypadku linek, skreci¢ wszystkie odstoniete druty razem. Witozy¢ odizolowany
koniec przewodu do zacisku, tak daleko jak to mozliwe a nastepnie dokreci¢ srube
zacisku.

Upewnic¢ sie ze przewody sg dobrze zacisniete w zaciskach i ze nie wystepujg odcinki
pozbawione izolacji oraz ze nie wystajq druty linek.

Wazna informacja

Jezeli system nie jest instalowany lub wykorzystywany w sposdb podany w niniejszej
instrukcji, bezpieczenstwo moze by¢ naruszone.
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Sonda ( czujnik )

Lokalizacja sondy poziomu osadu

Ustawi¢ sondg przy elewacji zbiornika w taki sposob aby byla ona catkowicie zanurzona
przez caty czas gdy pomiar ma by¢ wykonywany, zwykle sonda powinna si¢ znajdowac
150mm ponizej normalnego poziomu wody. Kompensacja temperaturowa bedzie
pracowala prawidlowo tylko wtedy, gdy sonda jest zanurzona do tego poziomu lub
ponizej.

Upewni¢ si¢ czy droga rozchodzenia sig wiazki ultradzwigkowej od czota sondy do dna
zbiornika jest wolna od zakldcen — np. czy pod czotem sondy nie pojawiaja si¢ ramiona
zgarniacza lub zwoje Slimaka, ktore przestaniaja Sciezke dzwigkowa i1 zaktocaja prace
sondy.

Wybra¢ lokalizacje w ktorej w okolicach sondy w ktdérej w najmniejszym stopniu
pojawiaja sig babelki gazow, wysokie przeptywy, turbulencje oraz wysoka koncentracja
czastek statych w cieczy procesowe;.

Typowe miejsce instalacji w przypadku okraglego klaryfikatora lub zaggszczacza to 1/3
do 2/3 dystansu od $Sciany bocznej do srodka zbiornika, przy sondzie przymocowanej do
porgczy pomostu. Typowe miejsce instalacji w przypadku prostokatnego klaryfikatora
lub zageszczacza to 1/3 dtugosci zbiornika, najblizsza pompie osadu.

Instalowanie sondy

Obudowa sondy posiada gwint 1”” BSP do ktérego mozna wkreci¢ mufke jako tacznik z
rurg lub ostong 1”” BSP. Nalezy przetozy¢ zintegrowany kabel sondy przez rurkg
montazowa a nastgpnie dokrecic¢ ztacze recznie do oporu. UWAGA: Nadmierne
dokrecenie moze spowodowa¢ peknigecie obudowy sondy.

Umiesci¢ sondg tak, aby znajdowata si¢ przynajmniej 150mm pod powierzchnia wody i
aby rurka mocujaca byla prostopadia do powierzchni wody. Przymocowac rurke
montazowa uchwytami, w taki sposob aby byta sztywna.

Dostegpne sa takze uchylne ramiona sondy. Sa one potrzebne gdy zgarniacze
powierzchniowe musza przechodzi¢ pod miejscem lokalizacji sondy. Obrocié¢ rurke
montazowa sondy tak, aby zintegrowana ostona sondy kontaktowata sie prostopadle z
ramieniem zgarniacza. Upewni¢ si¢ czy sonda uchyla si¢ swobodnie przy przejsciu
zgarniacza.

Dostegpne sa opcjonalne uchwyty montazowe sondy stuzace do oddalenia rurki
montazowej od punktéw mocowania na porgczy podestu, w celu uniknigcia zaktocen na
drodze wiazki ultradzwickowe;.

Jesli trzeba, kabel sondy moze by¢ przedtuzony do 200m. Kabel sondy nalezy prowadzié
w uziemionej ostonie. Nie prowadzi¢ tras lub korytek kablowych w poblizu falownikow
lub urzadzen wysokonapigciowych.

Sondy powietrzne (dB) powinny by¢ instalowane i taczone zgodnie z instrukcja instalacji
dostarczona wraz z sonda dB.
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Strefa Zgarniacz dolny
montazu
sondy
Kierunek
Zgarniania
Podest
Zgarniacz
powierzchniowy
OSADNIK OKRAGLY
Porgcz —\ Sonda Zgarniacz

powierzchniowy

Zgarniacz dolny

TYPOWY PRZEKROJ

TYPOWY OSADNIK OKRAGLY
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Zespol nascienny

Lokalizacja miemika Sludge Finder 2

e Miernik moze by¢ zlokalizowany w budynku lub na zewnatrz.

e  Wybrac¢ taka lokalizacj¢ aby dlugos¢ kabla sondy nie przekraczata 200m.

e Unikac¢ lokalizacji procesora w poblizu falownikow lub innego sprzgtu lub kabli
wysokonapigciowych.

o UpewniC si¢ ze Sludge Finder 2 zostat zainstalowany w strefie bezpieczne;.

e Dla zapewnienia dobrej widoczno$ci wyswietlacza LCD zaleca si¢ montaz miernika na
wysokos$ci oczu.

e UpewniC sig ze plaszczyzna montazowa jest wolna od wibracjii ze temperatura
otoczenia w tym miejscu nie wykracza poza przedziat -20°C do +50°C.

Instalowanie mierika

e Zamontowa¢ miernik na odpowiedniej wysokos$ci aby zapewni¢ widoczno$¢ klawiatury i
wyswietlacza. Zapewni¢ odpowiednia przestrzen dookota miernika dla umozliwienia
petnego otwarcia drzwi obudowy i serwisowania miernika.

e Przymocowac¢ miernik do ptyty lub $ciany wykorzystujac przewidziane do tego otwory
montazowe. Alternatywnie, mozna przymocowac miernik do porgczy za pomoca
opcjonalnego zestawu montazowego.

Przygotowanie do pracy
Przed wlaczeniem zasilania sprawdzi¢ czy:
v Sludge Finder 2 jest zamontowany prawidtowo i w strefie bezpiecznej.

v' Napiecie zasilania jest prawidlowe.

v’ Przekazniki sg prawidlowo podtaczone.

Konserwacja

Wewnatrz miernika Sludge Finder 2 nie wystgpuja zadne elementy serwisowalne przez
Uzytkownika, za wyjatkiem bezpiecznika sieciowego. W przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek probleméw z miernikiem, prosimy skontaktowaé si¢ z przedstawicielem
Pulsar Process Measurement dla uzyskania porady.

Aby oczys$ci¢ miernik, nalezy przetrze¢ go wilgotna szmatka.. Nie uzywa¢ zadnych
rozpuszczalnikoOw organicznych.
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Konserwacja sondy

Procedura wyjmowania sondy

Od czasu do czasu moze by¢ niezbedne wyciagnigcie sondy w celu jej oczyszczenia lub
konserwacji. Ponizsza procedura zapewni wykonanie tej operacji w bezpieczny dla osdb i
sprzetu sposob.

Uchwyt montazowy sondy (opcja 1)zostala opracowana w taki sposob aby sonda mogta
by¢ wyjeta bez ryzyka wpadnigcia jakiejkolwiek czeéci do zbiornika.

Przed przystapieniem do wyjmowania sondy nalezy odtaczy¢ zasilanie miernika.

Aby zapobiec kontaktowi ciala z powierzchniami zwilZzonymi ciecza procesowa, osoba
wykonujaca powinna by¢ wyposazona w odpowiednie $rodki ochrony osobistej. W
przypadku watpliwosci nalezy si¢ skonsultowac z osoba odpowiedzialna za stan BHP.

Aby wyja¢ sondg, zluzowaé wystajace $ruby na koncach uchwytéw montazowych, jak
pokazano na rys. 1 a nastepnie podnies¢ rurke sondy na podest. Rurka jest przylaczona do
ptyty montazowej za pomoca lancuszka bezpieczenstwa i dlatego nie moze wpas¢ do
zbiornika.

Dzigki takiemu rozwiazaniu sonda moze by¢ bezpiecznie sprawdzana pod katem
uszkodzen lub zanieczyszczenia materialem. Sondg¢ nalezy czysci¢ z wszelkich narostow
materiatu ostroznie, z uzyciem wilgotnej szmatki. Nalezy zwroci¢ szczegdlna uwage aby
nie porusza¢ recznie wycieraczki — moze wtedy nastapi¢ powazne uszkodzenie sondy,
nawt jesli silnik wycieraczki nie jest zasilany.

WAZNA INFORMACJA GWARANCYJNA:

12-MIESIECZNA GWARANCJA ZOSTANIE UTRACONA W
PRZYPADKU OBRACANIA WYCIERACZKI REKA. JEST TO
SZKODLIWE DLA PRZEKLADNI SILNIKA | POWODUJE
USZKODZENIE SONDY.
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Zgodnie z nastawami domyS$lnymi, rami¢ wycieraczki porusza si¢ dwukrotnie w czasie
20 minut. Jes$li powierzchnia czolowa sondy jest brudna i nie ma pewno$ci czy
wycieraczka oczyszcza czolo sondy, nalezy umieSci¢ sondg¢ w takiej pozycji aby ruch
wycieraczki nie byl niczym ograniczony a nastgpnie nacisnaé przycisk funkcyjny (F5)
aby wymusi¢ wycieranie (patrz: Uwaga ponizej).

Uwaga

Przycisk F5 zainicjuje ruch wycieraczki sondy VT ktora jest aktualnie
przyporzadkowana podgladanemu punktowi i bedzie dziatal tylko w trybie pracy
sygnalizowanym na wyswietlaczu ,,gtownym”. Ten przycisk funkcyjny nie bedzie
dziatat w przypadku sygnalizacji trybu 2-punktowego.

Jezeli wystepuje koniecznos¢ wymiany sondy, nalezy przestrzegac ponizszej procedury:

Odlaczy¢ oprzewodowanie sondy od zaciskow elektroniki jak pokazano na stronie 15 i
wyjac kabel sondy z obudowy miernika.

Jezeli sonda jest zamocowana na koncu rurki mocujacej poprzez jej ztacze procesowe,
nalezy ja ostroznie odkreci¢ w kierunku przeciwnym do kierunku ruchu wskazowek
zegara. Zwrdci¢ uwage aby sonda nie upadta lub nie zostata uderzona poniewaz moze to
spowodowac jej uszkodzenie.

Przy wymianie sondy nalezy zwroci¢ uwage aby nie dokrgca¢ sondy zbyt silnie,
poniewaz moze to spowodowac zjawisko “Dzwonienia” sondy. Dokrecenie reka jest
wystarczajace.

Gdy sonda zostanie ponownie wlozona do zbiornika a zasilanie przywrdcone, miernik
zreinicjalizuje si¢ 1 po chwili, w zaleznosci od stanu procesu pokaze poziom osadu.
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Opcje instalacji sondy

1. Plyta montazowa ze stali nierdzewnej
Rys. 1
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Pokazany powyzej system montazowy wraz z tancuszkiem wykonany jest ze stali
nierdzewnej.

Plyta montazowa jest zwykle mocowana do porgczy (zazwyczaj galwanizowanej) za
pomoca dwodch zaciskow srubowych typu ,,U”, zaciski te sa separowane od porgczy za
pomoca wytrzymatych, plastikowych elementéw dystansowych. Taki system zapewnia
brak problemow zwiazanych z rdéznica potencjatow elektrochemicznych metali a dzigki
temu caty zespot mocujacy nie jest narazony na oksydacje / korozje, co z kolei mogloby
utrudni¢ konserwacjg. Powyzszy system jest takze dostgpny z opcjonalng 2.3m rurka
nierdzewna %4”. Inne dlugosci sa dostepne na zadanie. Rurka moze by¢ przymocowana do
uchwytu montazowego a tancuszek moze by¢ dostarczony jako przyspawany do rurki,
aby Klient mogl przymocowa¢ go w dogodnym miejscu.
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Wymiary ptyty montazowe;:
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Uwaga: Dwa ramiona utrzymujace dwudzielne zaciski rurki sa przyspawane do ptyty montazowe;.
Numery czesci

Zesp6t montazowy sondy wykonany ze stali nierdzewnej wraz z tancuszkiem bezpieczenstwa i 2,5 m
rurka nierdzewna ¥4".

Numer czesci: 9200A0007

Zesp6t montazowy sondy wykonany ze stali nierdzewnej bez tancuszka i rurki

Numer czesci: 9200A0008

Zespdt ramienia uchylnego

Numer czesci: 9200A0001
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2. Tania opcja montazowa

Lancuszek
1 = [ L2 bl T i T
T&;:-;h BrEYTGE owany o
[ [ T

Ten system montazowy posiada czg$ci nierdzewne oraz galwanizowane i stanowi tania opcj¢
montazowa dla sondy. Na rysunku powyzej lancuszek bezpieczenstwa oraz zespdl ramienia

uchylnego sa elementami opcjonalnymi.

Opcja montazowa 2, ramig.

Zacisk U odpowsednl do @ 76 mm

L = 300 inim
£ == :
L e
el T
? =N E "
w P
Zacisk ustawabmy wzdluz belki, k:
dociskany spredyng
Odpowiedni dla ki 32" 7 2 i
Sruby zaciskowe wehwyta

Fanal ob 42 % 42 mm |

Numery czeSci

Ramig taniego uchwytu sondy ( 2 szt.) tacznie z tancuszkiem bezpieczenstwa i 2.5m rurka
montazowa %", galwanizowana. Numer czgsci: 9200A0009

Ramig taniego uchwytu sondy ( 2 szt.). Numer czgsci: 9200A0010

Zesp6t ramienia uchylnego. Numer czgsci: 9200A0001
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Montaz miernika

Miernik Sludge Finder 2 jest montowany w szafce IP65.

Taki szafki sa zwykle montowane w otwartej przestrzeni, na podestach lub na mostach
osadnikow i dlatego sa narazone na wszystkie czynniki atmosferyczne.

Majac to na uwadze, oferujemy szafki metalowe podobne do pokazanej ponizej, aby
zapewni¢ ze miernik nie bedzie narazony na bezposrednie promieniowanie stoneczne i bgdzie
chroniony przed potencjalnym wnikaniem wilgoci pochodzacej od kondensacji lub parowania
zbiornika.

Szatka metalowa z opcjonalna plyta montazowa i
zawiasami jest zalecana jako wlasciwa.

Wymiary: Szer. x wys. x gteb: 400 mm x 400 mm
x 200 mm sa odpowiednie.

Zadanie: Ogodlna ochrona sprzgtu elektrycznego i
innego przed uderzeniami oraz wnikaniem pytow
i cieczy.

* Konstrukcja catkowicie blaszana.

* Malowanie proszkowe, epoksydowe RAL7032.

* Punkty uziemiajace na korpusie szafki i na drzwiach.
* Standardowo: IP55.

*» Uszczelka poliuretanowa.

Uwaga: Osprz¢t montazowy szafki oraz jej zamontowanie nie stanowi naszego zakresu
dostaw 1 ustug ale musi odpowiada¢ lokalnym wymaganiom.
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Montaz szafki

Jezeli miernik Sludge Finder 2 bedzie montowany w szafce stalowej, Pulsar moze zaoferowac
niezbedny osprzet metalowy do przymocowania safki do porgczy podestu lub pomostu jak
pokazano ponizej. Zestaw zawiera 2 szt. galwanizowanych i perforowanych kanatow
stalowych oraz 4 szt. zaciskdw “U” o podanej przez Klienta $rednicy.

Wszelki inny osprzegt dodatowy powinien by¢ zakupiony oddzielnie przez Instalatora.
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Numery czesci zestawu szafki

Szaftka dla miernika Sludge Finder 2 wraz z ptyta montazowsa i uchwytami montazowymi
Numer czesci: 9200A0004

Szatka dla miernika Sludge Finder 2 wraz z zainstalowanymi 5 szt. dtawikow kablowych, miernik

przymocowany do wewngtrznej ptyty montazowej oraz uchwyty montazowe
Numer czesci: 9200A0005

Zestaw do montazu szafki miernika Sludge Finder 2 na porgczy. Zawiera 2 szt. szyn montazowych o

dhugosci 2m oraz 4 szt. zaciskow typu ,,U” (Srednica podana przez Klienta)
Numer czesci: 9200A0006
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Rozdzial 3 Jak uzywac¢ miernika Sludge Finder 2

Obstuga miernika

Wysdwietlacz

Wyswietlacz graficzny zapewnia 4 poziomy wysSwietlania informacji w czasie
rzeczywistym oraz specjalizowane, progresywne menu w trybie programowania.

Gdy miernik jest w trybie ‘Pracy’, Ekran gléwny ,,Main” wyswietla biezaca warto$¢
poziomu osadu, jednostke miary oraz graficzna prezentacje pozioméw w punktach 1 12
wraz z informacjami stanu, odnoszacymi si¢ do sondy, odbieranego echa, stanu
wycieraczki oraz trybu awaryjnego poprzez przyciski funkcyjne szybkiego dostgpu. Aby
przewija¢ ekrany trybu pracy, uzy¢ strzatki w lewo lub w prawo (patrz: symbole ponizej).
Aby przelacza¢ punkty pomiaru, nalezy uzy¢ strzatki w gore¢ lub w dot.

Ekran ‘Echo’ pokazuje aktualne profile echa w punktach 1, 2 lub w obu — na tym samym
ekranie, z r6znymi opcjami podgladu opisanymi dalej w tym rodziale.

Ekran ‘Zakres’ - ,,Range” podaje szczegdty o poziomie zerowym, zakresie pomiarowym
oraz ograniczeniu zakresu dla punktow 11 2.

Ekran ‘Przekazniki’- ,,Relays” podaje aktualne informacje o typach przekaznikéw, ich
aktualnym stanie, graficzna prezentacje stanow ON 1 OFF oraz pokazuje biezacy poziom
w punktach 11 2.

W trybie Programowania, wyswietlacz jest uzywany do odczytu informacji menu
systemowego, szczegdldw parametrow oraz wartosci ktore moga by¢ wprowadzane.

W trybie Testowym wyswietlacz jest uzywany do monitorowania symulowanego
poziomu, przy czym ekran jest podobny do ekranu trybu pracy. Pokazywany jest takze
tryb testu: (auto/rgczny, hard/soft) w dolnej czgsci ekranu.

Miernik Sludge Finder 2 posiada 2 glowne tryby dziatania: Tryb pracy i Tryb
programowania. Wystepuje takze Tryb testowy, uzywany do sprawdzania nastawien.

Ponizej opisano te tryby.
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Tryb pracy

Ten tryb pojawia si¢ gdy Sludge Finder 2 zostanie nastawiony w trybie programowania.
Jest to takze domyslny tryb dziatania gdy miernik powraca do dziatania po przerwaniu
zasilania.

Gdy miernik Sludge Finder 2 jest zalaczony po raz pierwszy, bedzie podawal wskazanie
poziomu w metrach a pomiar bedzie oparty o domys$lne wymiary zbiornika. Wszystkie
przekazniki beda domyslnie wylaczone.

Po calkowitym zaprogramowaniu, wszystkie nastawione przekazniki zadzialaja gdy
poziom mierzony osiagnie zaprogramowana warto$¢ graniczna, a diody LED zmienia
kolor o ile nie zaprogramowano ich na ,,Wylaczone”.

Ekran giéwny

Ta grupa ekranow podaje informacje o punkcie 1, punkcie 2 oraz przeglad obu punktow.
Aby przelacza¢ pomigdzy punktami: 1, 2 lub oba, nalezy uzy¢ strzatek ,,Goéra” i ,,Dob”.
Ponizej podano przyklad dla punktu 1, jest to ekran ktory bedzie wyswietlony gdy Sludge
Finder 2 zostanie wlaczony po raz pierwszy:

Symbol zbiornika Faint 1 Biezacy poziom osadu
pokazujacy graficzna 1 . 0 0 wyrazony w
reprezentacj¢ poziomu jednostkach.
osadu w % zakresu. ~aA metres
Status = OK
Strergth = 60.0 4B
Wiiper = O
17.5%: Temperature = 22,8 deg
Poziom osadu w % /[m Eche Range Relays | | 12:00:00
zakresu \
Trvb - . Zegar
ryby wyswietlania,
biezacy tryb jest

podswietlony.

Komunikaty blgdoéw jak np. btad wycieraczki “Wiper Fault”, brak echa “Status = LOE”
lub btad “Status = Failed” beda wyswietlane na tym ekranie, dla biezaco obslugiwanego
punktu pomiarowego, gdy pojawi si¢ odpowiedni warunek bledu.
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Echo

Ekran ten podaje informacje o echu. Ponizej podano opisany przyktad ekranu echa dla
pomiaru poziomu osadu w typowym osadniku wtérnym.

Pomiar poziomu osadu

(dE) A Painl 1: 260 milres
Wskaznik 1o . Bramka
poziomu osadu au] h“l' b

i1
4l

SilaechawdB [ | u

00 08 17 75 33 4.3 I
Status: OK 10K s \
Stan sondy — | Wain iEE i’-.*Qnge Felays | |'| ._:ﬂEI_DD-| Dystans

pomiaru w
jednostkach

1
1
i
| Dno

zbiornika

Stan wycieraczki

Zakres - Range

Ten ekran podaje szczegdty o biezacym poiomie osadu i nastawach zakresu stosowanych
przez miernik Sludge Finder 2.

P107 = Dystans ograniczenia bliskiego
P106 = Zakres
P105 = Dystans do dna

108 m Range Settings
= FP107=0.200m
F108=2500m
x F105=3.000m

| Main  Echo |ENECE Relays | |12:00:00
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Przekazniki

Ekran przekaznikdw pokazuje biezacy stan wszystkich wyj$¢ przekaznikowych i
pokazuje wizualizacje biezacego poziomu osadu wraz z punktami ON / OFF dla
poszczegdlnych przekaznikow. Ikony poziomu “P” (punkt 1), prezentuja odczyt
poziomu z sondy z ktora skojarzony jest dany przekaznik (patrz: Tabela ponizej).
Przekazniki ktére nie sa zwiazane z poziomem beda wyswietlane bez graficznej
prezentacji nastaw poziomu ale zachowaja numer przekaznika i status.

Biezacy punkt I A Al
r o - = Alarm
]V(W}tlo,sckwled“o“' y| Point 1 Relay Settings C = Sterow.
ach jak w P104, 108m  C1 A2 C3 A4 M5 N6 |y —nne
rodzaj pomiaru jak o
w P100. N = Nie nast.
Cyfra=nr.
przekaznika
Wizualizacja —> +
E?ezzlzézzodsmktu on off on off off off q|Stanprzek.
s ey - e
— C1
Ikor.1a bieZacego — Zaczerniona strefa w ktorej przekaznik jest zawsze
poziomu. < aktywny (ON).
\ Strefa pomigdzy zaczernieniem i linia w ktorej
Nastawa ON _’ przekaznik moze by¢ aktywny lub nieaktywny, zaleznie
rzekaznika od pobudzenia.
P I N b P
Nastaw’a .OFF 0] n\ Jasna strefa w ktorej przekaznik jest zawsze nieaktywny
przekaznika (OFF),
Ikona Opis

Poziom w punkcie 1, pokazany po lewej stronie diagramu przekaznika

Poziom w punkcie 2, pokazany po prawej stronie diagramu przekaznika

Poziom $redni, pokazany po lewej stronie diagramu przekaznika.

Suma poziomdw, pokazana po lewej stronie diagramu przekaznika.

| H &4+

Roéznica poziomow, pokazana po lewej stronie diagramu przekaznika.

Srodek kazdej ikony reprezentuje mierzony poziom.
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Tryb programowania
Tryb ten jest uzywany do programowania miernika Sludge Finder 2 lub zmiany
istniejacych juz nastawien. Nalezy uzy¢ wbudowanej klawiatury aby wejs¢ w tryb
programowania. Alternatywnie, miernik moze by¢ programowany z PC poprzez interfejs
szeregowy RS 232.

Prawidlowe nastawienie miernika wymaga wprowadzenia wartosci dla wszystkich
parametréw zwiazanych z aplikacja.

Jak wejs¢ w tryb programowania

W przypadku Sludge Finder 2, aby wejs¢ w tryb programowania, nalezy poprostu
wpisa¢ z klawiatury kod a nastepnie nacisna¢ klawisz ENTER. Domyslny kod to 1997,
wigc nalezy nacisnaé:

& (1) o) o) 7)ED

Uwaga

W programie wystegpuje zwloka o wielkosci 15 minut gdy miernik znajduje si¢ w
trybie programowania, po ktorej zostanie przywrdcony tryb pracy. Zwloka ta
jest kasowana po kazdym naci$nigciu klawisza.

Ekrany trybu programowania

Menu gl l EYTHIFEN Relays DataLogs Display b |
: Paint N — | Wyswietlacz
Submenu |—» |Point 2
el — | Zapisy danych
Przekazniki
Aplikacja
EYTHIENEn Relays DatalLogs Display b |
_—"| Biezaca
warto$¢
Pozycja
submenu N ——
Decim Places 2 Tednostka
Lista param. | _— (W tym przy-
padku brak)
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Ekran informacyjny

Ekran informacyjny moze by¢ uzyty do ogladania szczegdtowych informacji o systemie
jak np. numer rewizji oprogramowania, numer seryjny itp. ale takze do podgladu nastaw
aplikacyjnych. Aby wej$é do ekranu informacyjnego nalezy przycisna¢ przycisk B gdy
Sludge Finder 2 jest w trybie pracy (RUN). Ekran informacyjny posiada 4 strony,
poprzedzone logo Pulsar, oznaczone numerem w $rodku dolnej czgsci ekranu. Ekrany te
przewijaja si¢ automatycznie ale mozna takze uzy¢ strzalek w gorg¢ i w dot do
przetaczania pomigdzy nimi. Przyktad strony 1 pokazano ponize;j:

iﬁﬁtﬁm . Sludge Finder
|l Vesion 1.0
. loadert.2

Strona 1: Ogdlne informacje o systemie ( patrz: Powyzej).
Strona 2: Informacje o nastawach komunikacji wraz z RS232 i RS485 (jesli wystepuja).

Strona 3: Informacje o nastawach aplikacyjnych wraz z typem sondy, trybem pomiaru,
poziomem zerowym itd.

Strona 4: Informacje o nastawach wyjscia mA wraz z trybem, przyporzadkowaniem itd.
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Klawisze szybkiego dostepu

Miernik posiada 5 przyciskow na klawiaturze, ktére moga by¢ uzyte do szybkiego
dostepu do podstawowych parametrow w celu ich podgladu, gdy miernik jest w trybie
pracy (RUN). Jednokrotne nacis$nigcie takiego przycisku zainicjuje lub przetaczy funkcje
przypisana do tego przycisku, a nastepnie Sludge Finder 2 powrdci do wskazan w trybie
pracy. W trybie programowania przyciski te maja inne funkcje. Informacje wyswietlane
pod tymi przyciskami funkcyjnymi przy ekranie “Gloéwnym” (MAIN) pojawia sig¢ a

nastgpnie znikna po 20s. Funkcje takie podano ponize;j:

Tryb pracy

Przetacza: Stan miernika, sile echa, stan
wycieraczki i temperaturg w ekranie
glownym (MAIN).

Przetacza wyswietlanie bramki w
ekranie echa (ECHO).

Tryb programowania

Kasuje biezaca wartosc¢.

Przetacza dystans, poziom i przestrzen
w ekranie gtéwnym (MAIN).

Przetacza §lad algorytmu DATEM w
ekranie echa (ECHO).

Nie uzywany w Sludge Finder 2.

Przetacza wskazanie wyjscia mA w
ekranie gtownym (MAIN).

Przywraca nastawy domyslne
parametrow.

Nie uzywany w Sludge Finder 2.

Nie uzywany w Sludge Finder 2.

Inicjuje ruch wycieraczki na
powierzchni czota sondy VT- tylko na
ekranie gtlownym — jeden punkt pom. ).

Nie uzywany w Sludge Finder 2.

Nie uzywany w Sludge Finder 2.

Wilacza warto$¢ ujemna.

Wyswietla ekran informacyjny, czas
timera 20 s.

Wprowadza przecinek.
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Klawisze menu
Klawisze menu maja nastgpujace funkcje:

Przycisk Funkcja

1) Przyciski strzalek do poruszania sie w menu w lewo lub w prawo lub
uzywane jako ‘backspace’ przy edycji wartosci parametrow.

2) Uzywane do zmiany trybu wys$wietlania na tryb pracy.

3) Uzywane w trybie testowym do symulacji zmiany poziomu w gorg lub w
dot ( prawa=gora, lewa=dot ).

1) Przyciski strzatek do poruszania sie w menu systemowym w lewo lub w
prawo.

2) Uzywane do zmiany wys$wietlanego punktu pomiarowego w trybie pracy
(RUN).

1) Uzywany do potwierdzenia kazdej akcji (np. wyboru opcji menu, akceptacji
ENTER numeru / warto$ci parametru ).

2) Uzywany do potwierdzenia pytan zadawanych przez Sludge Finder 2 np.
jak przed przywrdceniem nastaw fabrycznych.

Uzywany do nawigacji w gore¢ - do menu systemowego, i spowrotem do trybu
CANCEL pracy (RUN).

Uzywany do kasowania bl¢dnie wprowadzonej wartosci.

Klawisze numeryczne

Przyciski te sa uzywane do wprowadzania wartosci numerycznych podczas
programowania oraz do wprowadzania hasta w trybie pracy.

\. J \\ 7 \\ J
r N 4 B d N
_|_/_ °
\. v \. v \. 7
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Sa dwa sposoby edytowania parametrow: Bezposrednia lub z uzyciem menu systemowego.
Obydwie metody opisano ponize;j:

Uzycie menu systemowego

Menu systemowe zostato zaprojektowane dla utatwienia zmiany parametréw. Wystepuja
dwa poziomy menu: Menu gtéwne (Main Menu) i podmenu ( Sub Menu ).

Na gorze wyswietlacza wystepuje linia tekstowa pokazujaca pozycje menu gltdéwnego.
Naciskajac strzatki w prawo / w lewo mozna przewija¢ wyswietlacz pomigdzy pozycjami
menu gornego (jak w ponizszym przyktadzie, rozpoczynajac od ,,Application”).

v

| Application |—>| Relays |—>| Data Logs |—>| Display |
v T

| mA Output |—>| Compensation |—>| Stability |—>| Echo Process |
v T

| System |—>| Device Comm |—>| Test |—>| Service |—

Po wybraniu pozycji za pomoca strzatki mozna rozwina¢ submenu naciskajac w

dowolnej chwili ENTER lub strzatke w dot.

Wszystkie opcje menu, wraz z ich submenu opisano dalek w tej instrukcji. Po wejsciu w
submenu, mozna porusza¢ sie w gor¢ lub w dot za pomoca strzateka nastepnie, naciskajac
ENTER wejs¢ do wybranej listy parametrow. Jesli na danym ekranie wystgpuje wigcej
opcji menu lub parametréw mozliwych do podgladania, na ekranie, po prawej stronie
pokaze si¢ linijka przewijania. Pozycja zaczernionego segmentu na linijce pomaga we
wzrokowej ocenie lokalizacji.

4 Display m Compensation lr| Linijka
FE—— pI‘ZEWija-

Lista param. [~ mA Qut 1 |_—nia

Low Level 0000  metres 4|

High Level 5700  metres

Low Limi 13.00 Jmi | Segment
Pod$wietlony | r-:u?thl}.i'::t g"}ogu m: l‘\ wska.zujq.cy
parametr High Trim 0:0{. mA ] lokalizacje.

Po wejsciu w zadana pozycje menu, rozwingc list¢ parametrow aby pod§wietli¢ parametr
przeznaczony do edycji a nastepnie nacisnag¢ ENTER aby wejs¢ w opcje parametru. Gdy
wejdziemy w opcje parametru, na ekranie zostana wyswietlone dostgpne opcje. Jesli
parametr posiada opcje do wyboru nalezy przemie$ci¢ podswietlenie strzatkami lub
nacisna¢ odpowiedni przycisk numeryczny (numer jest wyswietlany po lewej stronie) aby
zaznaczy¢ opcj¢ a nastgpnie nacisna¢ ENTER aby zachowa¢ zmiang. Jesli parametr
wymaga wprowadzenia wartosci z okreslonego zakresu, zakres ten zostanie wyswietlony
w okienku. Zgodnie z podpowiedziami na ekranie nalezy korzystajac z przyciskéw
numerycznych wprowadzi¢ wymagana wartos¢ i nacisnaé ENTER aby zachowa¢ zmiang.
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Po zakonczeniu, nacisna¢, CANCEL aby powr6ci¢ do poprzedniego poziomu menu. Po
osiagnigciu najwyzszego poziomu menu, nacisna¢ ponownie CANCEL, wtedy Sludge
Finder 2 poprosi o potwierdzenie przed przejsciem do trybu pracy. Nacisnigcie ENTER
spowoduje przejscie do trybu pracy.

Bezposrednia edycja parametrow

Jezeli znamy juz numer parametru ktory chcemy podglada¢ lub edytowac, mozna bedac
w menu systemowym w dowolnej chwili wpisa¢ numer z klawiatury numerycznej. Bedac
zar6wno na poziomie menu jak i podmenu, wpisanie numeru parametru spowoduje
bezposredni przeskok do tego parametru. Nie mozna wprowadza¢ numeru parametru
bedac na poziomie parametru, jest to mozliwe tylko na jednym lub dwoch poziomach
menu.

Bedac na poziomie parametru, na ekranie pojawia si¢ opcje parametru. Jesli parametr
posiada opcje do wyboru nalezy przemies$ci¢ pod$wietlenie strzatkami lub nacisnaé
odpowiedni przycisk numeryczny (numer jest wyswietlany po lewej stronie) aby
zaznaczyC opcj¢ a nastgpnie nacisna¢ ENTER aby zachowa¢ zmiang. Jesli parametr
wymaga wprowadzenia wartosci z okreslonego zakresu, zakres ten zostanie wySwietlony
w okienku. Korzystajac z przyciskow numerycznych wprowadzi¢ wymagana wartos$¢ i
nacisnag¢ ENTER aby zachowa¢ zmiang.

Po uzyskaniu dostgpu do parametru mozna zaréwno podglada¢ jak i edytowac jego
wartosc.

Po zmianie parametru, nacisna¢ ENTER — zobaczymy wtedy zmieniona warto$¢
parametru na liscie parametréw. Je$li nacisniemy CANCEL powrdcimy do listy
parametrow bez zmiany ich wartosci.

Tryb testowy

Tryb testowy jest uzywany do symulowania dziatania aplikacji i potwierdzenia ze
wszystkie parametry i przekazniki zostaly zaprogramowane zgodnie z oczekiwaniami.
Podczas symulacji istnieje mozliwo§¢ wyboru ktore przekazniki maja reagowac na
warto$§¢ symulowana. (symulacja “Twarda”) lub nie (symulacja “Migkka”), ale diody
LED beda zawsze zmienia¢ kolor jak zaprogramowano a wyjscia mA beda si¢ zmieniaty
zgodnie z trybem pomiaru.Jes§li chcemy sprawdzi¢ logike systemu do ktérego zostaty
dotaczone przekazniki, nalezy wybra¢ symulacj¢ “Twarda” lecz jesli nie chcemy aby
przekazniki zmieniaty stan, trzeba wybra¢ symulacje “Migkka”.

Dla kazdego punktu pomiarowego wystgpuja dwa tryby symulacji: Automatyczna i
reczna. Symulacja automatyczna zmienia wskazanie poziomu w gorg i w dol, pomigdzy
poziomem zerowym lub okreSlonym poziomem startowym ( Start Level - P983) a
poziomem max. Jesli chcemy zmieni¢ kierunek symulacji poziomu, mozna to zrobié
uzywajac strzatek w lewo / w prawo. W symulacji recznej, uzycie strzalek w goéreg / w dot
pozwala na zmiang kierunku symulacji wg. potrzeb.

Aby wejs¢ w tryb symulacji nalezy najpierw wejs¢ w tryb programowania. Uzywajac
menu systemowego, wybra¢ pozycje ‘Test’ a nastgpnie pozycj¢ podmenu ‘Simulation’.
Wybra¢ punkt pomiarowy ktory chcemy symulowac a nast¢pnie nacisna¢ Enter aby
wejs¢ w opcje symulacji.
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Warto$¢ parametru mozna nastawia¢ nastepujaco:

1= Manual soft simulation = Reczna symulacja migkka
2= Automatic soft simulation = = Automatyczna symulacja migkka
3= Manual hard simulation = Regczna symulacja twarda
4= Automatic hard simulation = Automatyczna symulacja twarda

W trybie testowym, wysSwietlacz pokazuje graficzny wskaznik poziomu z wartoScia
zmierzona w aktualnym trybie pracy, w zaprogramowanych jednostkach. Pokazywane sa
takze znaczniki nastaw przekaznikéw dla kazdego przekaznika, wraz ze strzatka
pokazujaca aktualny poziom dla danego punktu pomiarowego, np. jesli symulujemy
punkt 1 wtedy wskaznik poziomu bedzie si¢ poruszat w gore i w dot wraz ze strzatka
obok kazdego przekaznika zwigzanego z punktem 1. Jesli przekaznik jest zwigzany z
suma pozioméw, §rednim poziomem lub réznica poziomoéw, wtedy Sludge Finder 2
dostosuje symbol przekaznika do sumy, $redniej lub r6znicy z punktow 1 i 2. Poziom w
punkcie 2 (lub w punkcie 1 jesli symulujemy punkt 2) zawsze pozostaje na 0.

Aby powrdci¢ do trybu programowania, nacisna¢ CANCEL.

W symulacji rgcznej, tryb testowy domyslnie przesuwa poziom w krokach co 0.1m .
Zmieniajac parametr increment (P981) mozemy zmieni¢ warto$ci przyrostow.

W symulacji automatycznej, warto$§¢ zmiany poziomu w gorg lub w dot jest nastawiana
poprzez parametry: Increment (P981) w metrach oraz rate (P982) w minutach, ktorymi
mozna wptywac¢ na warto$¢ zmiany. Np. jesli increment (P981) jest nastawiony na 0.1m
a rate (P982) na 1 min wtedy poziom bedzie rost lub opadat z predkoscia 0.1m/min. Aby
zmniejszy¢ predko$¢ symulacji poziomu, zmniejszy¢ warto§¢ parametru increment
(P981) lub zwigkszy¢ warto$¢ parametru rate (P982). Aby przyspieszy¢ symulacje
nalezy, zwigkszy¢ warto$§¢ parametru increment (P981) lub zmniejszy¢ warto$¢ rate
(P982).

Zastosowanie interfejsu szeregowego RS232

Interfejs szeregowy RS232 jest stosowany do komunikacji pomigdzy Sludge Finder 2 i
PC z wykorzystaniem opcjonalnego oprogramowania Sludge Finder PC software oraz
innych pakietow oprogramowania firmy Pulsar, aby uzyska¢ informacje takie jak
zalogowane dane lub profile echa, albo zatadowa¢, odczyta¢ lub zachowac¢ pliki
parametréw. Oprocz tego interfejs ten moze by¢ stosowany do kontroli lub odczytu
informacji z wykorzystaniem standardowego komputera PC lub innego sprzgtu
komputerowego.

Domyslne nastawienia portu komunikacyjnego sa nastepujace: Predko$¢ transmisji:
19200, 8 bitow danych, brak parzystosci, 1 bit stopu.

Urzadzenie powinno by¢ podlaczone jak pokazano na schemacie w rozdz. 2 - Instalacja.

Aby obshugiwa¢ miernik zdalnie, nalezy si¢ najpierw zalogowa¢ (log on) a po
zakonczeniu - wylogowa¢ (log off). Po zalogowaniu, Sludge Finder 2 wyswietli
komunikat “Remote” w polu zegara na wys$wietlaczu. Po wylogowaniu wyswietlacz
powrdci do stanu normalnego (zostanie wyswietlony zegar).
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Wszystkie komendy powinny by¢ zakonczone CR ( Carriage Return ).

Miernik odpowiada OK lub wartoscia jesli komenda jest zaakceptowana, albo NO jesli
komenda nie zostata rozpoznana albo nie jest akceptowana.

Aby si¢ zalogowaé nalezy wysta¢ komendg:
/ACCESS:pppp gdzie pppp jest hastem dostepu (P922).
Aby si¢ wylogowac¢ nalezy wysta¢ komendg:
/ACCESS:OFF

Aby odczytaé wartos$c parametru, nalezy wysta¢ komendg:

/Pxxx gdzie xxx to numer parametru ktory chcemy odczytac. Sludge Finder 2 odpowie
warto$cia tego parametru.

Aby nastawi¢ warto$¢ parametru, nalezy wysta¢ komendg:

/Pxxx:yy gdzie xxx to numer parametru a yy jest wartoscia ktora chcemy wstawic.
Inne komendy ktorych mozna uzywac:

/LEVELLI (podaje biezacy poziom w punkcie 1)

/LEVEL2 (podaje biezacy poziom w punkcie 2)

/DISTANCEI (podaje biezacy dystans w punkcie 1)

/DISTANCE2 (podaje biezacy dystans w punkcie 2)

/TEMP1 (podaje biezaca temperatur¢ w punkcie 1)

/TEMP2 (podaje biezaca temperaturg w punkcie 2)

/CURRENTOUTTI (pokazuje warto$¢ pradu mA na wyjsciu 1)

/CURRENTOUT2 (pokazuje warto$¢ pradu mA na wyjsciu 2)

Aby uzyska¢ dalsze szczeg6ly i1 pelna liste komend nalezy si¢ skontaktowaé z lokalnym
przedstawicielem Pulsar Process Measurement .
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Domysine wartosci parametréw

Nastawy fabryczne

Nastawy fabryczne

Przy pierwszej instalacji miernika Sludge Finder 2 lub p6Zniejszym przeniesieniu
do nowej aplikacji, przed zaprogramowaniem miernika odpowiednio do
docelowej aplikacji zaleca si¢ sprowadzenie wszystkich parametrow do wartosci
fabrycznych poprzez wykonanie kasowania ogdlnego w parametrze Factory
Defaults P930, jak opisano w przewodniku po parametrach.

Po pierwszym wilaczeniu miernika Sludge Finder 2, bgdzie on mierzyt dystans od czota
sondy do powierzchni osadu. Wskazania beda wyrazone w metrach, ajak pokaze
wyswietlacz a wszystkie przekazniki beda ustawione na OFF.

Data (P931) i czas (P932) w Sludge Finder 2 zostaly nastawione w fabryce, ale moga
wymagaé sprawdzenia lub korekty jesli np. czas w miejscu aplikacji jest inny niz czas
GMT. Patrz: Odpowiedni rozdziat spisu parametrow dla uzyskania dalszych szczegotow.

Po zakonczeniu instalacji, gdy wskazania miernika Sludge Finder 2 sa zgodne z
oczekiwaniami w znaczeniu odleglosci od czota sondy do poziomu materialu, mozna
przystapi¢ do dalszego programowania dla danej aplikacji. Jest wazne dla prawidtowosci
zaprogramowania, aby wszystkie parametry nastawi¢ w jednej sesji. Wtedy system
bedzie w pelni nastawiony.

Nalezy zauwazy¢ ze zakres jest automatycznie wyliczany w oparciu o glebokos¢ zbiornika
(lub poziom zerowy dla sond dB), dlatego glebokos¢ zbiornika powinna byé
wprowadzona jako pierwsza.
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Przykiad 1: Monitorowanie poziomu osadu w osadniku pierwotnym

Glebokosé zhiomika "‘ Tank Depth (P115) 28m
Zanurzenie sondy Tramnsducer Depth (P 116 0.2m
Ograniczenie bliskie Mear Blankmg  (P107) (.3m
Zakres pomiarowy Simn (P10&) 2 3m

Zal. alarmu gornego High Alamm on {P213) 1.95m

Wyl alarmu gornego Highalamm off  {P214) 1.85m

Poziom osadu

Poziom zerowy

W tym przyktadzie, gdy poziom osadu wzrosnie do 1.95 m, przekaznik 1 wlaczy si¢ i
pozostanie zataczony az poziom spadnie do 1.85 m - wtedy wylaczy sig.

Wyswietlacz dla punktu 1 pokaze poziom osadu w zbiorniku.

Prad na wyjsciu mA bedzie odpowiadat poziomowi osadu, przy czym 4mA = pusty (0%)
a 20mA = 2.3m (100%).

Aby zaprogramowac miernik dla potrzeb przyktadu 1a ,Monitorowanie poziomu osadu w
osadniku pierwotnym”, postepowac jak nizej:

Wejs¢ w tryb programowania (Program Mode).
Wprowadzi¢ kod dostgpu 1997 i nacisna¢ ENTER.

Uzy¢ strzatlek w celu przewijania ponizszych pozycji menu i parametroOw i nacisnac
ENTER aby wejs¢ do nich.

Wybra¢ odpowiednia opcje uzywajac strzatek w gorg lub w dot lub wpisaé wymagana
warto$¢ z klawiatury oraz nacisna¢ ENTER aby zaakceptowac.
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Menu Podmenu __Parametr Wartos$¢/Opcja

Application | Point 1 Mode P100 2 =Level
Xducer P101 7=VTI10
Material P102 2 = Primary
Tank Depth P115 | 2.8 (m)
Xducer Depth | 0.2 (m)
Span P106 2.3 (m)

Global Measnt Units | 1 = metres

Relays Relay 1 Type P210 1 = Alarm
Function P211 1 =Level
Ident P212 2 = High
Setpoint 1 P213 1.95 (m)
Setpoint 2 P214 1.85 (m)
Allocation P216 1 = Xducer 1

Wszystkie pozostate parametry powinny pozosta¢ na nastawach domyslnych -
fabrycznych.

Przy kombinacji monitorowania poziomu osadu i poziomu cieczy w zbiorniku,
postepowac jak w przyktadzie 1b: Monitorowanie poziomu z alarmami w punkcie 2 -
w przeciwnym przypadku programowanie jest juz zakonczone i miernik mozna
przelaczy¢ do trybu pracy.

Przejscie do trybu pracy:

Nacisna¢ CANCEL a gdy komunikat Run Mode? zostanie wySwietlony na
wyswietlaczu LCD, nacisna¢ ENTER. Wtedy Sludge Finder 2 przejdzie do trybu pracy.

Przykiad 2: Nastawianie punktu 2 jako ultradzwiekowy pomiar poziomu przez powietrze

Jesli jest wymagane aby punkt 2 pracowal jako ultradzwigkowy pomiar poziomu przez
powietrze, postgpowac wg. procedury jak w przyktadzie ponize;j:

Przyklad 3: Pomiar poziomu z alarmem gérnym i dolnym w punkcie 2

Zbiornik zawierajacy ciecz o zmiennym poziomie, ktory musi by¢ mierzony, z alarmem
od poziomu wysokiego na wyjsciu przekaznikowym 1 oraz alarmem od poziomu dolnego
na wyjsciu przekaznikowym 2.

Pomiar ten wykorzystuje sondg ultradzwigckowa z szeregu dB, przyktad pokazuje sonde
dB6 na kanale 2.
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l 4+ pmpty dEstance (PLIO2), 3 5
Doyetans do dina

A— [00%, span (F1106), 2 8m

Zakres 10095
e 55% , high alamm on (P223), 2.38m
Alarm Hi Zal.
= B0% , high alam off (F224), 2 24
& | B el

A 4% | low alam off (P234), 0042m
Alarin La wiyl.

M 10%: , low alarm on (F233) & 28m
Alarm Lo zal

A % empty level Poziom@{dnozi)

W tym przyktadzie, gdy poziom wzrasta do 2.38 m, przekaznik 2 wlaczy si¢ i pozostanie
wlaczony az poziom spadnie do 2.24 m. Wtedy przekaznik ten wyltaczy sig.

Gdy poziom spadnie do 0.28 m, przekaznik 3 wiaczy si¢ i pozostanie wlaczony az
poziom wzro$nie do 0.42 m. Wtedy przekaznik ten wylaczy sig¢.pokaze poziom w
zbiorniku.

Prad na wyj$ciu mA bedzie reprezentowal poziom, przy czym 4mA = poziom zZerowy
(0%) a 20mA = poziom 2.8m (100%).

Aby zaprogramowac¢ miernik dla przyktadu “ Pomiar poziomu z alarmami”, nalezy
postepowac jak nizej:

Wejs¢ w tryb programowania (Program Mode).

Wprowadzi¢ kod dostgpu 1997 i nacisna¢ ENTER.

Uzy¢ strzatek w celu przewijania ponizszych pozycji menu i parametrow 1 nacisnac
ENTER aby wejs¢ do nich.

Wybra¢ odpowiednia opcj¢ uzywajac strzatek w gore lub w dot lub wpisa¢ wymagana
warto$¢ z klawiatury oraz nacisna¢ ENTER aby zaakceptowac.
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Menu Podmenu Parametr Wartos$¢ / opcja

Application | Point 2 Mode P1100 2 = Level
Xducer P1101 2=dB6
Material P1102 1 = Liquid
Empty Level P1105 3.5 (metres)
Span P1106 2.8 (metres)

Relays Relay 2 Type P220 1 = Alarm
Function P221 1 =Level
Ident P222 2 = High
Setpoint 1 P223 2.38 (metres)
Setpoint 2 P224 2.24 (metres)
Allocation P226 2 = Xducer 2

Relay 3 Type P230 1 = Alarm

Function P231 1 =Level
Ident P232 2=Low
Setpoint 1 P233 0.28 (metres)
Setpoint 2 P234 0.42 (metres)
Allocation P236 2 = Xducer 2

mA Output | mAQut 2 | Allocation P899 | 2 = Xducer 2

Wszystkie pozostatle parametry powinny pozosta¢ na nastawach domyslnych -

fabrycznych.

Przejécie do trybu pracy: Nacisna¢ CANCEL a gdy komunikat Run Mode? zostanie
wyswietlony na wyswietlaczu LCD, nacisna¢ ENTER. Wtedy Sludge Finder 2 przejdzie

do trybu pracy.

Przyklad profilu echa dla sondy ultradzwi¢kowej

Wskaznik stanu

Wskaznik dystansu
do poziomu
Zerowego.
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Rozdziat 4 Menu Systemowe i przewodnik po parametrach

Rozdzial ten pokazuje wszystkie parametry wystepujace w Sludge Finder 2, tak jak
ukazuja si¢ one w menu systemowym.

Ponizej pokazano zestaw diagramdéw pokazujacych jak znalez¢ rdzne pozycje za pomoca
menu systemowego.

Dalsze szczeg6ty i1 pelny opis wszystkich parametrow podano w Rozdziale 6 ,,Lista i opis
parametrow”.

Menu gérnego poziomu

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na

wyswietlaczu.
v
| Application |—>| Relays |—>| Data Logs |—>| Display |
v T
| mA Output |—>| Compensation |—->| Stability |—>| Echo Process |
v T

| System |—>| Device Comm |—>| Test |—>| Service |—
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Menu aplikaciji

| APPLICATION |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na
wysSwietlaczu.

v
| Point1 |» Point2 | Global }J

Point 1 Point 2

P100 Mode

P1100 Mode

P101 Transducer P1101 Transducer

P102 Material P1102 Material

P115* Tank Depth P1115* Tank Depth

P105" Empty Level P1105" Empty Level

P106 Span P1106 Span

P107 Near Blanking P1107 Near Blanking

YYVYVYVYVY

|
|
|
|
P116* Transducer |
|
|
|
|

P108" Far Blanking P1108" Far Blanking

YYVYYVVYYY

|
|
|
|
P1116* Transducer |
|
|
|
|

P104 Measurement |

* Dostgpne tylko po zadeklarowaniu sondy serii VT
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Menu przekaznikow

RELAYS |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na
wyswietlaczu.

Relay 1 |—>| Relay 2 |—>| Relay 3 |—>| Relay 4
\ 4
| Relay5 || Relays |

Relay *

P2*0 Relay Type

P2*1 Relay Function

P2*2 Relay Ident.

P2*3 Relay Setpoint 1

P2*6 Relay Allocation

P2*7 Relay Closures

|
|
|
|
P2*4 Relay Setpoint 2 |
|
|
|

YYYYYYYY

P2*8 Failsafe Mode

* oznacza numer przekaznika 1 - 6
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Menu logowania danych

IDATALOGS |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na
wyswietlaczu.

Point 1 Point 2

P580 Min. Temperature |

P1580 Min. Temperature |

P581 Min. Temp. Date | P1581 Min. Temp. Date |

P582 Min. Temp. Time | P1582 Min. Temp. Time |

P583 Max. Temperature | P1583 Max. Temperature |

P584 Max. Temp. Date | P1584 Max. Temp. Date |

P585 Max. Temp. Time | P1585 Max. Temp. Time |

YYYYVYYY
YYYYYYY

P586 Current Temp. | P1586 Current Temp. |
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Menu wyswietlacza

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na

wyswietlaczu.

v

| Point 1

> Point2 }J

Point 1

P800 Display Units

P801 Decimal Places

P802 Display Offset

P804 Display Conversion |

P808 Failsafe Mode

YYVYYYY

P809 Failsafe Time

Point 2

P1800 Display Units

P1801 Decimal Places

P1802 Display Offset

P1804 Display Conv.

P1808 Failsafe Mode

YyYYYVYY

P1809 Failsafe Time
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Menu wyjscia mA

| mA Output |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na

wyswietlaczu.

v
| mAout1 |—» mAOut2 }J

mA Out 1

—{ P830 mA Range

—{ P831 mA Mode

—>| P834 mA Low Level

—{ P835 mA High Level

—{ P836 mA Low Limit

—{ P837 mA High Limit

—p| P838 mA Low Trim

| P839 mA High Trim

| P840 mA Fail Mode

—>| P841 mA Allocation

mA Out 2

—»| P890 mA Range

—»| P891 mA Mode

| P892 mA Low Level

—»| P893 mA High Level

—»| P894 mA Low Limit

—»| P895 mA High Limit

| P896 mA Low Trim

| P897 mA High Trim

| P898 mA Fail Mode

| P899 mA Allocation
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Menu kompensadiji

| COMPENSATION |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na
wyswietlaczu.

v
| Point 1 |—>| Point 2 }J

Point 1 Point 2

| P1851 Measnt. Offset

> P851 Measnt. Offset

—>| P852 Temp. Source —>| P1852 Temp. Source

—>| P854 Fixed Temp.

|
|
—>| P1854 Fixed Temp. |
|

| P860 Sound Velocity | P1860 Sound Velocity
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Menu stabilnosci

| STABILITY |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na
wysSwietlaczu.

v
| Point 1 |—>| Point 2 }J

Point 1 Point 2

P870 Fill Damping |

P1870 Fill Damping |

P871 Empty Damping | P1871 Empty Damping |

P881 Fixed Distance | P1881 Fixed Distance |

P882* Process Filter | P1882" Process Filter |

yYYYVYw
yYVYVYw

P883 Gate Expand | P1883 Gate Expand |

* dB transducers only

* Tylko sondy serii dB
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Menu obrébki echa

| Echo Process |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na

wyswietlaczu.

v

| Point 1 |—>| Point 2 }J

Point 1

P900 Transducer Status |

P901 Echo Confidence |

P902 Echo Strength |

P903 Average Noise |

P904 Peak Noise |

P905* Sensitivity |

YYYVYYYY

P906* Side Clearance |

Point 2

P910 Transducer Status |

P911 Echo Confidence |

P912 Echo Strength |

P913 Average Noise |

P914 Peak Noise |

P915* Sensitivity |

YYYYYYY

P916* Side Clearance |

* Tylko sondy serii dB
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Mernu systemowe

System |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na
wyswietlaczu.

’—b{ Passcode |—>| Backup |—>| System Info |—>| Date & Time |

> ]
Watchdog Daylight Save

—>| P940 Number of Starts

—>| P970 DST Enable

P> P941 Start Date | P971 Difference

—>| P942 Start Time —>| P972 Start Time

9| P943 Start Date 1 | P73 Start Day

—>| P944 Start Time 1 9 P974 Start Week

9 P945 Start Date 2

—>| P946 Start Time 2

| P976 End Time
—>| P977 End Day

| P978 End Week

9 P947 Start Date 3

—>| P948 Start Time 3

|
|
|
|
|
| P975 Start Month |
|
|
|
|

> P949 Start Date 4 L P979 End Month

| P951 Start Date 5

—>| P952 Start Time 5

> P953 Start Date 6

—>| P954 Start Time 6

—>| P955 Start Date 7

—>| P956 Start Time 7

—>| P957 Start Date 8

> P958 Start Time 8

—>{ P959 Start Date 9

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
—>| P950 Start Time 4 |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

—>| P960 Start Time 9
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Menu komunikadii

| Device Comm |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na
wyswietlaczu.

Zalaznie od opcjl kom
R5232 Selup [

RS232 Setup

P81 Comms Baudrate

Dpcka Opeja
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Menu testowe

\ Test |

Diagram podaje nazwy pozycji submenu w j. angielskim, tak jak ukazujq sie one na
wyswietlaczu.

v
| Simulate Pt 1 |—>| Simulate Pt 2 |—>| Setup |—>| Hardware

P980 Simulate |

P1980 Simulate

P990 Self Test |

P991 Hardware Test |

P992 mA Output Test |

P994 Transducer Test |

P995 Keypad Test |

yYYVYVYVYY

P996 Relay Test |

P981 Increment |

P982 Rate |

P983 Start Level |
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Strona celowo pusta.
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Rozdziat 5 Listai opis parametrow

Parametry aplikacji

Punkt 1/ Punkt 2
P1-P100, P2 - P1100 Rodzaj pomiaru

Parametr ten nastawia rodzaj pomiaru realizowanego przez miernik w trybie pracy.
Mozna wybiera¢ spo$rod n/w mozliwosci:

Opcja ‘ Opis
1 = Distance (DomySlnie) Wyswietlacz pokazuje dystans od czota sondy do
powierzchni cieczy / osadu.
2 = Level Wyswietlacz pokazuje poziom cieczy / osadu.
3 = Space Wyswietlacz pokazuje wolna przestrzen w zbiorniku
4* = Average 1 & 2 Wyswietlacz pokazuje Sredni poziom wyliczony z

punktow 112

5% = Differential 1 & 2 Wyswietlacz pokazuje rdéznicg poziomow wyliczona z
punktow 11 2.

* Jedli sonda 2 jest wlaczona.

P1-P101, P2 - P1101 Rodzaj sondy (Xducer) (Transducer)

Parametr ten okre§la rodzaj sondy uzywanej w danym punkcie pomiarowym miernika.
Sondy serii “dB” sa sondami “powietrznymi” a sondy serii “VT” sa sondami
zanurzalnymi, shuzacymi do pomiaru osadu. Parametr ten mozna nastawia¢ nastgpujaco:

Opcja Opis

0 = None
1 =dB3 Sonda dB3. Zakres 0.125 do 3.00 m.

2=dB6 Sonda dB6. Zakres 0.3 do 6.00 m.

3=dBI10 Sonda dB10. Zakres 0.3 do 10.00 m.

4=dBI15 Sonda dB15. Zakres 0.5 do 15.00 m.

5=dB25 Sonda dB25. Zakres 0.6 do 25.00 m.

6 =dB40 Sonda dB40. Zakres 1.2 do 40.00 m.

7 =VT10 (Default) Sonda VT10. Zakres 0.3 do 10.00 m.
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P1-P102, P2 -P1102 Materiat

Parametr ten okres$la rodzaj obiektu dla pomiaru osadu lub rodzaj materiatu
monitorowanego sonda powietrzna przez miernik. Opcje sa nastgpujace:

Sondy VT:
Opcja Opis
1 = Industrial Zbiorniki przemystowe, poza oczyszczalniami
2 = Primary (DomysInie) Osadniki pierwotne
3 = Secondary Osadniki wtorne
4 =SBR Sekwencyjne reaktory biologiczne
Sondy dB:
Opcja Opis
1 = Liquid (DomyslInie) Ciecze i mat. o gladkich powierzchniach
2 =Solid Mat. sypkie usypujace si¢ pod katem
P1-P105, P2 -P1105 Poziom zerowy - tylko sondy dB

Parametr ten stuzy do nastawiania dystansu max. od czota sondy dB do dna zbiornika
( poziom 0 ), w jednostkach jak w P104. Warto$¢ ta ma wplyw na zakres pomiarowy
(patrz wazna informacja ponizej), dlatego powinna by¢ nastawiona przed zakresem.
Przy sondach do pomiaru osadu, poziom zerowy jest automatycznie wyliczany z
glebokosci zbiornika - P115 i glebokosci zanurzenia sondy VT - P116.

P1-P106, P2 - P1106 Zakres pomiarowy

Parametr ten stuzy do nastawiania warto$ci max. poziomu materialu w zbiorniku
(100%), liczonego w stosunku do glebokosci zbiornika (P115/P1115) lub poziomu
zerowego (P105/P1105). Jest automatycznie nastawiany jako rowny wartosci glebokosci
zbiornika (P115/P1115) lub poziomu zerowego (P105/P1105) minus wartos$¢
ograniczenia bliskiego (P107/P1107) przy nastawianiu gltebokos$ci zbiornika lub
poziomu zerowego.

Wazna informacja:

Przy zmianie gltebokosci zbiornika (P115) lub dystansu zerowego (P105) nalezy
rowniez przeliczy¢ wartos¢ zakresu i nastaw przekaznikéw, biorac pod uwage wartosé
ograniczenia bliskiego (P107) lub zanurzenia sondy VT (P116), aby utrzymac te same
wartosci procentowe w stosunku do dystansu zerowego jakie wystepowaly przed
zmiang. Po wybraniu ,,yes” (enter), zostanie wyswietlone pytanie “Recalculate Span?”’
a dopiero po potwierdzeniu zostanie zmieniona warto$¢ zakresu. Wszelkie inne
odpowiedzi spowoduja ze zakres pozostanie nie zmieniony. Nastgpnie pojawi si¢
pytanie czy przeliczy¢ nastawy przekaznikow “Recalculate Setpoints?”. Po wybraniu
yes (enter),wszystkie nastawy zostang przeliczone w oparciu o te same wartosci
procentowe ale dla nowego dystansu do dna zbiornika. Wszelkie inne odpowiedzi
spowodujq Ze nastawy pozostana nie zmienione.
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P1-P107, P2 -P1107 Ograniczenie bliskie

Parametr ten reprezentuje dystans od czota sondy ktory nie jest mierzony (inaczej “Strefa
martwa”), 1 jest domyslnie ustawiony na warto$¢ zalezna od typu wybranej sondy
(Xducer) (P101). Wprowadzana warto$¢ nie moze by¢ mniejsza od wartosci domyslne;j,
ale moze by¢ zwigkszona — typowo w celu uniknigcia zaktocen lezacych blisko czota
sondy.

Sonda ' _Ograniczenie bliskie dla sondy
P101/P1101 = Sonda dB3 Ograniczenie domyslne = 0.125m
P101/P1101 = Sonda dB6 Ograniczenie domys$lne = 0.30m
P101/P1101 = Sonda dB10 Ograniczenie domy$lne = 0.30m
P101/P1101 = Sonda dB15 Ograniczenie domy$lne = 0.50m
P101/P1101 = Sonda dB25 Ograniczenie domy$lne = 0.60m
P101/P1101 = Sonda dB40 Ograniczenie domys$lne = 1.20m
P101/P1101= Sonda VT10 Ograniczenie domys$lne = 0.30m

P1-P108, P2 - P1108 Ograniczenie dalekie - tylko sondy serii dB

Jest to dystans (wyrazony w % dystansu do poziomu zerowego P105) poza poziomem
zerowym, w ktorym miernik bedzie jeszcze zdolny do pomiaru, domys$lnie ustawiony na
20% dystansu do poziomu zerowego.

Jesli powierzchnia mierzona moze sig¢ przesunac poza dystans zerowy (P105),
ograniczenie dalekie moze by¢ zwigkszone nawet do max. 100%.

Wartos$¢ parametru jest zawsze wprowadzana w % dystansu do poziomu zerowego.

P1-P115, P2-P1115 Glebokos¢ zbiornika

Jest to dystans od gory zbiornika (lub powierzchni cieczy gdy zbiornik jest pelny) do dna
zbiornika, w jednostkach jak w P104. Parametr ten bedzie dostgpny tylko w przypadku
wybrania sondy VT w parametrze P101 Typ sondy.

P1-P116, P2 - P1116 Zanurzenie sondy

Jest to dystans od gory zbiornika (lub powierzchni cieczy gdy zbiornik jest pelny) do
czota sondy VT, w jednostkach jak w P104. Parametr ten bgdzie dostgpny tylko w
przypadku wybrania sondy VT w parametrze P101 Typ sondy.
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Ogoine
P104 Jednostki pomiaru

Parametr ten definiuje jednostke miary dla wy$wietlania i programowania.

Opcja ‘ Opis
1 = metres (DomySlnie) Jednostka pomiarowa: m
2=cm Jednostka pomiarowa: cm
3 =mm Jednostka pomiarowa: mm
4 = feet Jednostka pomiarowa: ft
5 = inches Jednostka pomiarowa: in
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Parametry przekaznikow

Wszystkie parametry zwiazane z przekaznikami posiadaja prefiks 2%*.
Druga cyfra trzycyfrowego prefiksu oznacza numer przekaznika jak nizej:

21* parametry dla przekaznika 1
22%* parametry dla przekaznika 2
23* parametry dla przekaznika 3
24* parametry dla przekaznika 4
25* parametry dla przekaznika 5
26* parametry dla przekaznika 6

Trzecia cyfra to specyficzny numer parametru okreslajacego zachowanie przekaznika,
ktéra moze by¢ wybierana indywidualnie, co skutkuje n/w zakresami numeracji
parametrow.

Przekaznik 1 210 do 218
Przekaznik 2 220 do 228
Przekaznik 3 230 do 238
Przekaznik 4 240 do 248
Przekaznik 5 250 do 258
Przekaznik 6 260 do 268

P210, P220, P230, P240, P250, P260 — Rodzaj wyjscia przekaznikowego

Parametr ten okres§la rodzaj ( dzialanie ) wyjScia przekaznikowego. Tabelka ponizej
podaje dostgpne opcije:

Opcja ‘ Opis
0= Not In Use Przekaznik nie uzywany i nie zaprogramowany, dioda LED zawsze
(DomySlnie) wylaczona.
1= Alarm Przekaznik zaprogramowany jako alarmowy, styki sa zwarte gdy

cewka nie jest pobudzona, rozwieraja si¢ gdy cewka jest pobudzona.
Alarm wlacza si¢ gdy brak jest zasilania miernika.

2= Control Przekaznik zaprogramowany jako sterujacy, styki zwieraja si¢ gdy
cewka jest pobudzona i rozwieraja si¢ gdy nie jest pobudzona.

3= Miscellaneous | Przekaznik zaprogramowany do obstugi innych funkcji, styki
zwieraja si¢ gdy cewka jest pobudzona i rozwieraja si¢ gdy nie jest
pobudzona.
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Alarm

P210, 220, 230, 240, 250, 260 =1 (Alarm)

Drugi parametr okresla dla kazdego przekaznika funkeje z ktora zwiazany jest alarm:

P211, P221, P231. P241, P251, P261 — Funkcja alarmu

Parametr ten definiuje funkeje z jaka zwigzany jest alarm.

Opcja Opis

0=0Off (Domyslnie) | Przekaznik nie pracuje.

1= Level Alarm jest zwigzany z poziomem w zbiorniku. Trzeba
nastawi¢ typ alarmu od poziomu (P212, 222, 232, 242,
252, 262) oraz dwa poziomy graniczne (P213, 223, 233,
243,253, 263 oraz P214, 224, 234, 244, 254, 264).
Poziomy graniczne wprowadza si¢ w jednostkach lub w
2= Temperature Alarm jest zwiazany z temperatura. Trzeba nastawic¢ typ
alarmu od temperatury (P212, 222, 232, 242, 252, 262)
oraz dwa poziomy graniczne (P213, 223, 233, 243, 253,
263 oraz P214, 224, 234, 244, 254, 264). Pomiar zalezy
od wybranego zrodla temperatury (P852). Poziomy

3= Loss of Echo Alarm jest podnoszony po uplywie czasu timera
awaryjnego (P809) uruchamianego w momencie utraty
echa. Poziomy graniczne nie sa wymagane.

4= Loss of Clock Alarm jest podnoszony w przypadku awarii zegara czasu
rzeczywistego. Poziomy graniczne nie sa wymagane.

5= Wiper Fault Alarm jest podnoszony w przypadku awarii wycieraczki
sondy VT. Poziomy graniczne nie s3 wymagane.

Trzeci parametr dla kazdego przekaznika okresla kwalifikacje¢ alarmu (alarm ID):

P212, P222, P232, P242, P252, P262 — Kwalifikacja alarmu (ID alarmu)

Gdy P211, 221, 231, 241, 251, 261 = 3 (utrata echa), 4 (utrata zegara) lub 5 (awaria
wycieraczki), parametr ten nie ma funkcji i nie jest wyswietlany.
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P211, 221, 231, 241, 251, 261 =1 (poziom) lub 2 (temperatura)

Parametr ten okres$la do jakiej kwalifikacji alarmu zostanie przyporzadkowane wyjscie
przekaznikowe. Mozliwo$ci podano ponize;j:

Kwalifikacja

1=General

(Ogolny) (Domyslnie)

Opis
Przekaznik wiacza sie “ON”
gdy wielko$¢ osiagnie poziom
zataczenia ON i wylacza si¢
“OFF” gdy wielkos$¢ osiagnie
poziom wylaczenia.

Nastawy
P213, 223, 233, 243, 253,

263 sg nastawami ON.
P214, 224, 234, 244, 254,
264 sa nastawa -mi OFF.

2= High (Wysoki)

Przekaznik wigcza sie “ON”
gdy wielko$¢ wzrosnie do
poziomu zalaczenia ON i
wylacza si¢ “OFF” gdy
wielko$¢ spadnie do poziomu
wylaczenia.

ON> OFF. Nastawy
przekaznikdéw: P213, 223,
233, 243, 253, 263 oraz
P214, 224, 234, 244, 254,
264 Nastawy mozna
wstawia¢ w dowolnym
porzadku poniewaz miernik

L2 ]

“wie” ze alarm jest “wysoki”.

3= Hi-Hi ( Najwyzszy)

Tak jak 2 = High, ale inna
kwalifikacja.

4= Low (Niski)

Przekaznik wiacza sie “ON”
gdy wielkos$¢ spadnie do
poziomu zataczenia ON i
wylacza si¢ “OFF” gdy
wielkos¢ wzrosnie do poziomu
wylaczenia.

ON < OFF. Nastawy
przekaznikdéw: P213, 223,
233, 243, 253, 263 oraz
P214, 224, 234, 244, 254,
264 Nastawy mozna
wstawia¢ w dowolnym
porzadku poniewaz miernik
“wie” ze alarm jest “niski”.

5= LoLo (Najnizszy)

Tak jak 4 = Lo, ale inna
kwalifikacja.

6= In bounds
( w zakresie)

Przekaznik wiacza sie
“ON”jesli wielko$¢ miesci sig
w strefie pomiedzy dwoma
nastawami.

Nastawy przekaznikow:
P213, 223, 233, 243, 253,
263 oraz P214, 224, 234,
244, 254, 264 ¢ mozna
wstawia¢ w dowolnym
porzadku poniewaz miernik
“wie” ze alarm jest ,,w
zakresie”.

7= Out of bounds
( poza zakresem)

Przekaznik wiacza sie
“ON”jesli wielko$¢ miesci sig
poza strefa pomiedzy dwoma
nastawami.

Nastawy przekaznikow:
P213, 223, 233, 243, 253,
263 oraz P214, 224, 234,
244, 254, 264 ¢ mozna
wstawia¢ w dowolnym
porzadku poniewaz miernik
“wie” ze alarm jest ,,poza
zakresem”.
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Czwarty parametr oraz piaty parametr dla kazdego przekaznika okreslaja nastawy
“ON” i “OFF”.

Dla alarmu wysokiego, poziom “ON” nalezy nastawi¢ wyzej niz “OFF”.
Dla alarmu niskiego, poziom “ON” nalezy nastawi¢ nizej niz “OFF”.

Dalsze informacje: Patrz kwalifikacje alarmow (P212, 222, 232, 242, 252, 262).

Gdy P211, 221, 231, 241, 251, 261 = 3 (utrata echa), 4 (utrata zegara) lub 5 (awaria
wycieraczki), parametry te nie maja funkcji i nie beda wyswietlane.

P211, 221, 231, 241, 251, 261 = 1 (poziom) lub 2 (temperatura)

P213, P223, P233, P243, P253, P263 — Nastawa 1 przekaznika
Okresla poziom “ON” lub “OFF” dla alarmu, zgodnie z wybrana kwalifikacja.

P214, P224, P234, P244, P254, P264 — Nastawa 2 przekaznika
Okresla poziom “ON” lub “OFF” dla alarmu, zgodnie z wybrana kwalifikacja.

Wazna informacja
Nastawy wprowadza sie w jednostkach odpowiednich dla funkcji.

Poziom — wprowadza si¢ w jednostkach lub w % zakresu w stosunku do poziomu 0.
Temperatura — wprowadza si¢ w °C.

Dalsze informacje: Patrz tabela “Funkcja alarmu” (P211, 221, 231, 241, 251, 261).

Sterowanie

P210, 220, 230, 240, 250, 260 = 2 (Sterowanie)

Gdy przekaznik zostanie nastawiony jako sterujacy, drugi parametr ktéry bedzie
wyswietlony w menu bedzie okreslat jego funkeje.
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P211, P221, P231, P241, P251, P261 Funkcja przekaznika

Funkcja ta pozwala na przypisanie przekaznika do specyficznej funkeji sterowania —
innej niz alarm.

Mozna uzy¢ tak nastawionego przekaznika do aktywowania urzadzen w oparciu o upltyw
czasu lub biezacy cykl pracy, jak np. do czasowego sterowania zgarniaczem 1
zapewnienia jego smarowania podczas dtugich cykli pracy jatowe;.

Opcje ‘ Opis
0=Off Przekaznik zawsze nie pobudzony.
1 = Time Przekaznik zostanie pobudzony “ON” po uplywie czasu

cyklu nastawionego w nastawie 2 przekaznika (P214,
224,234, 244, 254, 264). Przekaznik zostaje zwolniony
“OFF”, po okresie czasu zalaczenia On nastawionego
w nastawie 1 przekaznika (P213, 223, 233, 243, 253,
263)

2 = General Sterowanie oparte o poziom w zbiorniku. Wszystkie
sterowania ogdlne zostaly uzyte do wzajemnego
wspomagania (praca w tym samym czasie) a kazde z nich
posiada indywidualne nastawy “ON” i “OFF”.

Trzeci parametr nie ma funkcji gdy wybrano przekaznik jako sterujacy i nie bedzie
wyswietlany w menu.

Czwarty 1 piaty parametr sa uzywane do nastawiania punktow przetaczenia “ON” i
“OFF” dla przekaznikow. Patrz: Funkcje sterowania - tabela (P211, 221, 231, 241, 251,
261) dla uzyskania dalszych informac;ji.

P213, P223, P233, P243, P253, P263 Nastawa 1 przekaznika

P211, 221, 231, 241, 251, 261 =1 (Time) ( Czas)
Parametr ten okresla okres czasu w ktorym przekaznik pozostaje pobudzony - “ON”.
Wartosci tej nastawy wprowadza si¢ w minutach.

Patrz: Odpowiednie tabele funkeji przekaznikow (P211, 221, 231, 241, 251, 261) dla
uzyskania dalszych informac;ji.

P211, 221, 231, 241, 251, 261 =2 (General) ( Ogolne )

Parametr ten okresla poziom “ON” dla przekaznika w sterowaniu ogoélnym. Wartosci tej
nastawy wprowadza si¢ w jednostkach jak w (P104).
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P214, P224, P234, P244, P254, P264 Nastawa 2 przekaznika
P211, 221, 231, 241, 251, 261 =1 (Time) ( Czas)
Parametr ten okresla czas cyklu “Cycle Time ” dla zadziatania przekaznika.

Patrz: Odpowiednie tabele funkcji przekaznikow (P211, 221, 231, 241, 251, 261) dla
uzyskania dalszych informacji.

P211, 221, 231, 241, 251, 261 =2 (General) ( Ogélne )

Parametr ten okre$la poziom “OFF” dla przekaznika w sterowaniu ogélnym. Wartosci tej
nastawy wprowadza si¢ w jednostkach jak w (P104).

Inne funkcie

P210, 220, 230, 240, 250, 260 = 3 ( Miscellaneous) (Inne funkcje)

Gdy przekaznik jest wybrany do realizacji innych funkcji (miscellaneous), drugi
parametr okresla jego funkcje.

P211, P221, P231, P241, P251, P261 — Funkcja przekaznika,

Funkcja ta pozwala na prace przekaznika w oparciu o zegar lub specyficzne zdarzenie i
bedzie aktywowata przekaznik w oparciu o czas rzeczywisty.

Opcje Opis

0 = Off Przekaznik zawsze nie pobudzony (OFF).
(Domyslnie)
1 = Clock Przekaznik zostanie pobudzony (ON) o okreslonym czasie,

kazdego dnia, jak okreslono w Nastawie 1 przekaznika (P213, 223,
233, 243, 253, 263). Wylaczy si¢ (OFF) po okreslonym czasie
dziatania, jak okreslono w Nastawie 2 przekaznika (P214, 224,
234, 244, 254, 264)

Wazna informacja

Przy zastosowaniu przekaznika do sterowania urzadzenia o specyficznej godzinie dnia,
nalezy sig¢ upewnic¢ czy parametr Time P932 jest wlasciwie nastawiony.

Jesli trzeba, wlaczy¢ czas letni “Daylight Saving” dla odpowiedniej roznicy czasow
P970 — P979.

Gdy przekaznik jest wybrany do realizacji innych funkcji trzeci parametr nie ma
funkcji i nie bedzie wyswietlany w menu.

Czwarty 1 piaty parametr sa uzywane do nastawiania punktow przetaczenia “ON” i
“OFF” fdla przekaznikow. Patrz: Funkcje sterowania - tabela (P211, 221, 231, 241,
251, 261) dla uzyskania dalszych informac;ji.
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P211, 221, 231, 241, 251, 261 =1 (Clock) ( zegar )

P213, P223, P233, P243, P253, P263 — Nastawa 1 przekaznika

Nastawy sa wprowadzane w godzinach i minutach (HH:MM) aby ustawi¢ czas o ktorym
przekaznik zadziata. DomyS§lnie = 00:00 (HH:MM)

P214, P224, P234, P244, P254, P264 — Nastawa 2 przekaznika

Nastawy sa wprowadzane w minutach aby ustawi¢ okres czasu w ktorym przekaznik
pozostaje wlaczony (ON). DomysSlnie = 0.00 min.

Parametry wspodlne

P216, P226, P236, P246, P256, P266 — Przypisanie przekaznika ( Relay
allocation)

Parametr ten okres§la z ktorym wejSciem miernika bgdzie wspoOtpracowal przekaznik.
Mozna nastawi¢ wejscie 1 sondy (domyslnie), wejscie 2 sondy albo $rednia, sumg lub
r6znicg w dwoch punktow jesli sa dostgpne.

Opcja Opis

1 = Xducer 1 (DomySInie) Przekaznik dziata od poziomu wyliczonego z
wejscia 1 sondy.

2 = Xducer 2 Przekaznik dziata od poziomu wyliczonego z
wejscia 1 sondy.

3 =Average of | &2 Przekaznik dziata od sredniej wart. poziomu
wyliczone] z wejscia 11 2.

4=Sumofl &2 Przekaznik dziata od sumy poziomdw wyliczonej
zwejscia 112.

5 = Differential of 1 & 2 Przekaznik dziata od réznicy pozioméw wyliczonej
zwejscia 112.

P217, P227, P 237, P247, P257, P267 — Liczba zadziatan przekaznika (Relay
Closures)

Sludge Finder 2 b¢dzie zapisywal liczbe zadziatan kazdego przekaznika. Parametr ten
wyswietla liczbe zadziatan kazdego przekaznika od chwili, kiedy zostal on wtaczony do
uzytku. Warto$¢ parametru moze by¢ zresetowana do dowolnej wartosci.
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P218, P228, P238, P248, P258, P268 — Tryb awaryjny dla przekaznika

Sludge Finder 2 posiada og6lny parametr trybu awaryjnego P808. Jednak jego wpltyw
moze by¢ zmodyfikowany tak, ze kazdy z przekaznikow bgdzie miat swoj indywidualny
tryb awaryjny.

Parametr ten okreSla, co dany przekaznik ma zrobi¢ w przypadku uplynigcia okresu
timera awaryjnego (P809).

Opcja ‘ Opis
0 = Default Przekaznik przyjmuje stan zgodny z domy$lnym trybem
awaryjnym miernika P808
1 =Hold Przekaznik zachowuje stan biezacy
2 = De-Energise Przekaznik zostaje zwolniony
3 = Energise Przekaznik zostaje zasilony

Parametry logowania danych

Parametry logowania danych zawieraja nastgpujace informacje:

Punkt 1 / Punkt 2

Ponizsze parametry podaja informacje o stanie temperatury widzianej przez zrddlo
temperatury (Temperature source) (P852/P1852) w °C. Wszystkie te parametry sa tylko
do odczytu i nie moga by¢ zmieniane, cho¢ jesli P852/P1852 sa zmienione, parametry
ponizsze zostang zresetowane.

P1-P580, P2-P1580 Temperatura minimalna (Minimum Temperature)

Parametr ten wy$wietla minimalna zapisana temperaturg.

P1-P581, P2-P1581 Data temp. minimalnej (Minimum Temperature Date)

Parametr ten wyswietla datg, w ktorej zostata zapisana temp. minimalna.

P1-P582, P2-P1582 Czas temp. minimalnej (Minimum Temperature Time)

Parametr ten wyswietla czas, w ktorym zostata zapisana temp. minimalna.

P1-P583, P2-P1583 Temperatura maksymalna (Maximum Temperature)

Parametr ten wy$wietla maksymalna zapisana temperature.

P1-P584, P2-P1584 Data temp. maksymalnej (Maximum Temperature Date)

Parametr ten wy$wietla datg, w ktorej zostata zapisana temp. maksymalna.

P1-P585, P2-P1585 Czas temp. maksymalnej (Maximum Temperature Time)

Parametr ten wyswietla czas, w ktorym zostata zapisana temp. maksymalna.

P1-P586, P2-P1586 Biezaca temperatura (Current Temperature)

Parametr ten wy$wietla biezaca temperature.
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Parametry wyswietlania

Punkt 1 / Punkt 2
P1-P800, P2-P1800 Jednostki (Display Units)

Parametr ten okre$la czy wielko§¢ zmierzona bedzie wyswietlana w jednostkach (P104),
czy jako procent zakresu max.

Opcja Opis

1 = Measured Wyswietlanie w wybranych jednostkach, w zaleznosci

(Domyslnie) od Mode (P100/P1100)

2 = Percentage Wyswietlanie w % zakresu, zaleznie od Mode
(P100/P1100).

P1-P801, P2-P1801 Miejsca dziesietne (Decimal Places)

Parametr ten okres$la potozenie przecinka we wskazaniu wielkosci mierzonej, podczas
trybu pracy.

Minimum = 0 (brak przecinka), Maksimum 3 = (3 miejsca po przecinku) DomyS$Inie = 2
(2 miejsca po przecinku).

P1-P802, P2-P1802 Przesuniecie wskazania (Display Offset)

Warto$¢ tego parametru jest dodawana do wskazania przed jego wysSwietleniem, w
jednostkach (P104).

Nie wplywa ona na nastawy przekaznikdw oraz na wyjscie mA, tylko na warto$§¢
wys$wietlana.

Mozna uzy¢ tej funkcji jesli np. w przypadku sondy do osadu, chcemy odnie$¢ wskazanie
dystansu do powierzchni cieczy zamiast do czota sondy.

P1-P804, P2-P1804 Przelicznik wskazania (Display Conversion)

Warto$¢ zmierzona jest mnozona przez wartos¢ tego parametru przed wyswietleniem.
Domyslna wartos¢ = 1.0, ale jesli np. chcemy wyswietla¢ wynik w yardach nalezy w
parametrze jednostek (P104) wybra¢ stopy (ft), a nastgpnie nastawi¢ P804/P1804 na
0.33.
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Tryb awaryjny

P1-P808, P2-P1808 Tryb awaryjny (Fail-safe Mode)

Domyslnie, w przypadku wystapienia warunkdéw awaryjnych, wyswietlacz, przekazniki i
wyjscie mA utrzymaja si¢ na ostatnich, znanych wartosciach az do powrotu waznego
pomiaru.

Jesli trzeba, mozna to zmieni¢ tak, ze miernik przejdzie do wskazania “wysokiego”
(High) (100% zakresu), lub ,,niskiego” (Low, empty) jak nizej:

Opcja Opis

1 = Known (DomySlnie) Pozostanie na ostatniej, znanej wartos$ci

2 = High Przejdzie do wskazania “wysokiego”
(100% zakresu).
3=Low Przejdzie do wskazania “niskiego”

== Patrz takze P218, P228, P238, P248, P258, P268 — tryb awar. przekaznikow i
P840/P898 — tryb awar. wyjscia mA

Wazna informacja

W przypadku wystapienia warunkéw atrybu awaryjnego, wyswietlacz, przekazniki | wyjscie
mA moga by¢ skonfigurowane tak, aby ich zachowanie byty niezalezne od siebie.Aby
nastawi¢ niezalezny tryb awar. Przekaznikow: patrz P218, 228, 238, 248, 258, 268. Dla
wyjscia mA , patrz: P840/P898.

P1-P809, P2-P1809 Czas zwioki dla trybu awaryjnego (Fail-safe Time)

W przypadku wystapienia warunkow awaryjnych, timer awaryjny okresla czas przed
aktywowaniem trybu awaryjnego. DomyS$Inie = 2 min.

Po aktywowaniu tego timera i uplywie czasu zwloki, miernik przejdzie do trybu
awaryjnego jak okreslono w P808/P1808,(wyswietlacz) (Display), P218, 228, 238, 248,
258, 268 ( przekazniki)(Relays) i P840/P898 (wyjscie mA)(mA Output).

Gdy to nastapi, wyswietlacz / wyjscie mA /stany przekaznikéw przyjma stany zgodne z
ich nastawionymi trybami awaryjnymi.

Po odzyskaniu waznego pomiaru, wyswietlacz / wyjécie mA / stany przekaznikdw
zostang przywrdcone a timer — zresetowany.
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Parametry wyjscia mA

Wyjscie mA 1/ wyjscie mA 2

P1-P830, P2-P890 Zakres wyjscia mA (mA Range)

Parametr ten okres$la zakres dla wyjscia mA, jak w tabeli:

Opcja Opis

0= Off Wyijscie mA wylaczone.

1=0do 20 mA Sygnal mA wprost proporcjonalny do wielk. mierzonej jak w
par. tryb mA (P831/P891). Jesli odczyt = 0%, prad = 0 mA.
Jesli odezyt = 100%, prad = 20 mA.

2=4 do 20 mA Sygnal mA wprost proporcjonalny do wielk. mierzonej jak w

(DomySlnie) par. tryb mA (P831/P891). Jesli odczyt = 0%, prad = 4 mA.
Jesli odezyt = 100%, prad = 20 mA.

3=20 do 0 mA Sygnat mA odwrotnie proporcjonalny do wielk. mierzonej jak
w par. tryb mA (P831/P891). Jesli odczyt = 0%, prad = 20
mA. Jesli odczyt = 100%, prad = 0 mA.

4=20do4 mA Sygnat mA odwrotnie proporcjonalny do wielk. mierzonej jak
w par. tryb mA (P831/P891). Jesli odczyt = 0%, prad = 20
mA. Jesli odczyt = 100%, prad = 4 mA.

P1-P831, P2-P891 Tryb mA ( mA Mode )

Parametr ten okre$la z jaka wielko$cia mierzona zwiazany jest prad na wyjsciu mA.
Domyslnie wyjscie mA reaguje tak jak wyswietlacz. (tryb dziatania P100/P1100), ale
dziatanie moze by¢ nastawione jak nizej:

Opcja

0 = Domyslnie
( Default)

‘ Opis

Wyjscie mA odpowiada Trybowi P100

1 = Distance

Wyjscie mA odpowiada dystansowi.

2 = Level

Wyjscie mA odpowiada poziomowi.

3 = Space

Wyjscie mA odpowiada przestrzeni wolnej.

4* = Average Level

Wyjscie mA odpowiada poziomowi $Sredniemu.

5* = Differential

Wyjscie mA odpowiada r6znicy poziomow.

* Jesli sonda 2 jest wiaczona.
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Nastawy

Domyslnie, wyj$cie mA reprezenuje pomiar w zakresie od wielko$ci zerowej ( pusty ) (0
lub 4mA zaleznie od zakresu mA (P830/P890)) do wielkosci 100% zakresu roboczego
(20mA), ale mozna nastawi¢ wyjécie tak, aby reprezentowalo tylko czg§¢ zakresu
pomiarowego. Przykladowo, aplikacja ma zakres 6 metrow ale wyjscie mA moze
reprezentowac zakres od zera (0 lub 4mA zaleznie od zakresu mA (P830/P890)) do
poziomu 5 metréow (20mA). Jesli tak, P834 (poziom niski) nalezy nastawi¢ na 0.00
metrow a P835 (poziom wysoki) nalezy nastawi¢ na 5 m.

P1-P834, P2-P892 Poziom niski mA (mA Low Level)

Parametr ten nastawia poziom, dystans lub przestrzen, zaleznie od wybranego trybu mA
(P831/P891) dla ktorego prad mA bedzie wynosit (0 lub 4mA zaleznie od zakresu
mA (P830/P890)). DomySInie = 0.000m

P1-P835, P2-P893 Poziom wysoki mA (mA High Level)

Parametr ten nastawia poziom, dystans lub przestrzen, zaleznie od wybranego trybu mA
(P831/P891) dla ktorego prad mA bedzie wynosit (20 mA). DomyS$lnie = 6.000m

P1-P836, P2-P894 Dolna granica mA (mA Low Limit)

Parametr ten nastawia najnizszy poziom pradu do ktorego moze spa$¢ prad na wyjsciu
mA. Domyslnie = OmA, ale mozna wymusi¢ inng wartos¢. Jesli przytaczone urzadzenie
wtorne nie akceptuje np. pradu nizszego niz 2mA, mozna takze uzy¢ zakresu 0-20mA.
Domyslnie = 0.00mA

P1-P837, P2-P895 Gorna granica mA ( mA High Limit)

Parametr ten nastawia nawyzszy poziom pradu do ktérego moze wzrosna¢ prad na
wyjsciu mA. Domys$lnie = 20mA, ale mozna wymusi¢ inng wartos$¢. Jesli przylaczone
urzadzenie wtérne nie akceptuje np. pradu 18 mA, mozna takze uzy¢ zakresu 0-20mA.
Domyslnie = 20.00mA

P1-P838, P2-P896 Trymowanie dolnego zakresu mA (mA Low Trim)

Jesli przylaczone urzadzenie wtdrne nie jest skalibrowane i nie pokazuje prawidltowe;j
dolnej wartosci ( wskazania ), dolnag warto§¢ pradu mozna dopasowac ( trymowac ) za
pomoca tego parametru. Mozna tu wpisywac przesunigcie bezposrednio lub zwigkszac /
zmniejsza¢ za pomoca strzatek, az do uzyskania spodziewanego wskazania na urzadzeniu
wtornym.
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P1-P839, P2-P897 Trymowanie goérnego zakresu mA (mA High Trim)

Jesli przylaczone urzadzenie wtorne nie jest skalibrowane i nie pokazuje prawidlowej gornej
wartosci ( wskazania ), gorna warto$¢ pradu mozna dopasowac ( trymowac ) za pomoca tego
parametru. Mozna tu wpisywac przesunigcie bezposrednio lub zwigksza¢ / zmniejsza¢ za
pomoca strzatek, az do uzyskania spodziewanego wskazania na urzadzeniu wtornym.

P1-P840, P2-P898 Tryb awaryjny wyjscia mA (mA Fail-safe Mode)

Parametr ten okresla co stanie si¢ z wyj§ciem mA w przypadku gdy miernik przejdzie do
trybu awaryjnego. DomySlnie, jest to takie samo zachowanie jak tryb awaryjny
systemowy (system fail-safe (P808/P1808)), ale mozna wymusi¢ inne zachowanie
wyjsécia mA, niezalezne od trybu systemowego:

Opcja Opis

0 = Default ( domyslnie | Wyjscie mA zachowa si¢ zgodnie z P808/P1808.
\1 = Hold Wyjscie mA zachowa ostatnio znang wartos¢.
2=Low Wyjscie mA przejdzie do stanu niskiego.

3 = High Wyjscie mA przejdzie do stanu wysokiego.

Domyslnie, wyj$cie mA reprezentuje wskazanie okreslone w trybie pracy (Mode
P100/P1100). Gdy P100/P1100 = 4 (Average) (Srednia) lub 5 (Differential)

( Réznica ), wyjscie mA moze by¢ ustawione na reprezentowanie kazdego z poziomow
w obu punktach pomiarowych.

Parametr ten jest automatycznie nastawiany na odpowiednia opcj¢ domyslng przy
wyborze trybu pomiaru (Mode P100) oraz sondy (Xducer P101), i w normalnych
warunkach nie wymaga modyfikacji.

Opcje, zaleznie od wartos$ci wprowadzonej w parametrze Mode P100/P1100, sa jak
nizej:

Opcja Opis

1= Xducer 1 (Def. P1) | Wyj. mA odpowiada poziomowi pod sonda Xducer 1.

2 = Xducer 2 (Def. P2) | Wyj. mA odpowiada poziomowi pod sonda Xducer 2.
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Parametry kompensacji

Przesuniecie

P1-P851, P2-P1851 Przesuniecie pomiaru (Measurement Offset)

Warto$¢ tego parametru jest dodawana do zmierzonego dystansu w jednostkach
pomiarowych jak w (P104).

Przesunigcie to bedzie dodawane do poziomu wyliczonego przez sonde i bedzie
dotyczylo wszystkiego, wlaczajac wskazanie wyswietlacza, nastawy przekaznikow oraz
prad wyjSciowy mA.

Temperatura

P1-P852, P2-P1852 Zrédfo temperatury (Temperature Source)

Parametr ten okresla zrédto pomiaru temperatury. Domyslnie zrodto jest nastawione na
automatyczne (Automatic, P852/P1852=1), przy czym obecno$¢ czujnika temperatury
jest wykrywana automatycznie. Jezeli z jakichkolwiek przyczyn nie otrzymuje si¢
sygnalu od temperatury, wtedy uzywa si¢ temperatury stalej, nastawianej w parametrach
P854/P1854.

Zrédha temperatury moga by¢ nastepujace:

Opcja Opis

1 = Automatic Automatyczny wybor zrodta temperatury lub temperatura

(DomySlnie) stata (P854/P1854) jesli nie znaleziono Zzadnego czujnika.

2 = Xducer 1 Zawsze uzywana jest temperatura zmierzona przez sonde 1.

3 = Xducer 2 Zawsze uzywana jest temperatura zmierzona przez sondg 2.

4 = Fixed Zawsze uzywana jest temperatura stala jak w
(P854/P1854)

P1-P854, P2-P1854 Temperatura stafa (Fixed Temperature)

Parametr ten okresla wartos¢ temperatury statej w °C, uzywanej gdy zrodlo temperatury
P852/P1852 (Temperature Source) = 4. Domyslnie = 20 C

P1-P860, P2-P1860 Predkosé dzwieku (Sound Velocity)

Parametr ten pozwala na zmiang wartosci predkosci dzwigku odpowiednio do rodzaju
srodowiska w ktérym pracuje sonda. Domyslnie predko$¢ jest nastawiona na propagacje
w powietrzu / wodzie, w temperaturze 20°C.

DomySlnie = 342.72m/s (powietrze, sondy serii dB)

Domyslnie = 1482.32m/s (woda, sonda VT)
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Parametry stabilnosci

Punkt 1 / Punkt 2
Ttumienie

Funkcja ta jest uzywana do wytlumienia zmian wskazan wyswietlacza, do nastawienia
predkosci zmian wskazania odpowiednio do procesu oraz do ignorowania drobnych
wahan w procesie.

P1-P870, P2-P1870 Ttumienie dla napetniania (Fill Damping)

Parametr ten okre§la maksymalng predkos¢ z ktora miernik reaguje na wzrost
poziomu. Powinno by¢ nastawione nieznacznie wyzej od max. predkosci napelniania.
Domyslnie = 10m/min.

P1-P871, P2-P1871 Ttumienie dla oprézniania (Empty Damping)

Parametr ten okre$la maksymalna predkos¢ z ktéora miernik reaguje na spadek
poziomu. Powinno by¢ nastawione nieznacznie wyzej od max. predkosci napelniania.
Domyslnie = 10m/min.

Filtry
Ponizszych dwoch parametrow mozna uzy¢ w celu filtrowania niepozadanych zmian
poziomu spowodowanych nierowna lub mieszana powierzchnia.

P1-P881, P2-P1881 Staly dystans (Fixed Distance)

Parametr ten okre$la szeroko$¢ bramki programowej, uzywanej przy $ledeniu echa. W
normalnych okoliczno$ciach nie wymaga on zmiany. Jednakze w przypadku, gdy
powierzchnia zmienia sie ekstremalnie szybko ( wigcej niz 10 m/min. ), mozna
szeroko$¢ bramki zwigkszy¢ dla zapewnienia spokojniejszej obrobki echa.

P1-P882, P2-P1882 Filtr procesowy (Process Filter) - tylko sondy dB

Parametr ten okresla liczbg ‘cykli’ pomiarowych ktére beda wykonane przed obrobka
zmiany poziomu oraz wyswietleniem wyniku.

Opcja Opis

1 = Fast Poziom aktualizowany po kazdym cyklu

2 = Medium Poziom aktualizowany po 8 cyklach

3 =Slow (Domys$lnie) | Poziom aktualizowany po 16 cyklach

P1-P883, P2-P1883 Rozszerzanie bramki (Gate Expand)

Parametr ten okres§la przyrost szeroko$ci bramki na 1 cykl, gdy echo jest wykrywane
poza bramka. Domy$lnie = 0.1m
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Parametry obrébki echa

Punkt1 / Punkt 2

P1-P900, P2-P910 Stan sondy 1/2 (Transducer 1/2 Status)

Parametr ten wskazuje aktualny stan sondy. Warto$¢ oznacza co nastgpuje:

Opcja Opis

0=0K Sonda pracuje poprawnie.

1= Disabled Sonda nie uzywana (zamiast niej jest uzZywane wejscie mA,
wiec P101=1)

2= Stuck High Wskazuje ze linie sygnatowe lub zasilajace zostaty zamienione
lub nastapito doziemienie prawidlowo potaczone;j linii.

3= Not Found Nie wykryto sondy.

P1-P901, P2-P911 Pewnosé echa 1/2 (Echo Confidence1/2)

Parametr ten wySwietla ostatnio zmierzona pewno$¢ echa uzyskiwanego z sondy. Jest to
bardzo uzyteczne przy poszukiwaniu optymalnej lokalizacji sondy, przy czym nalezy
sondg celowac na najwyzsza warto$¢ pewnosci echa. WysSwietlana warto$¢ jest wartoscia
procentowa odniesiona do prawidtowego i pewnego echa ( 100%).

P1-P902, P2-P912 Sita echa 1/2 (Echo Strength1/2)

Parametr ten wyswietla ostatnio zmierzona sil¢ echa uzyskiwanego z sondy. Wyzsza
warto$¢ oznacza wigksza site odbieranego echa.

P1-P903, P2-P913 Sredni poziom szumu 1/2 (Average Noise1/2)

Jest to Srednia wartos¢ poziomu szumow odbieranych przez tor sondy. Sa one mierzone
gdy sonda nie nadaje sygnatu. Wskazanie jest miara $redniego poziomu szumow
elektrycznych w okablowaniu sondy.

P1-P904, P2-P914 Szczytowa warto$¢é poziomu szuméw 1/2 (Peak Noise1/2)

Jest to szczytowa warto$¢ poziomu szumow odbieranych przez tor sondy. Sa one mierzone
gdy sonda nie nadaje sygnatu. Wskazanie jest miara szczytowego poziomu szumow
elektrycznych w okablowaniu sondy.

P1-P905, P2-P915 Czutos¢ ( Sensitivity) (tyiko sondy serii dB)

Parametr ten okres$la minimalny poziom dla algorytmu DATEM. Moze on by¢
zwigkszony dla przykrycia wysokich szuméw w zaszumionych aplikacjach. Zaleca si¢
aby parametr ten nie byl zmieniany jesli nie jest to konieczne poniewaz wszelkie echa
poniej nastawionego poziomu beda ignorowane. DomyS$lnie: SdB (50mV).

P1-P906, P2-P916 Dystans boczny (Side Clearance) (tyiko sondy serii dB)

Parametr ten nastawia dystans boczny przy ktérym profil DATEM bedzie separowany od
profilu echa surowego, gdy profil DATEM przykrywa echo zwracane od niepozadanego
zaktocenia. Domyslnie: 0,05m.

Strona 73



Parametry systemowe

Kod dostepu

P921 Wiaczanie aktywnosci kodu (Enable Code)

Wiacza aktywnos$¢ kodu (P922), co oznacza ze kod dostgpu musi by¢ wprowadzony aby
wejs¢ w tryb programowania. Jesli jest wylaczony (ustawiony na 0), kod dostgpu nie jest
wymagany a do wejScia w tryb programowania wystarczcy ENTER. DomyS$lnie =1
(Wilaczony).

P922 Kod dostepu (Passcode)

Jest to kod dostgpu ktéry nalezy wprowadzi¢ aby wejs¢ w tryb programowania.
Domyslnie jest to 1997, ale mozna go zmieni¢ na dowolna wartos¢ z zakresu 0 do 9999.

Kopia zapasowa

P925 Kopia zapasowa parametréow i ich przywracanie (Parameter Backup &
Restore)

Parametr ten jest stosowany do utworzenia kopii zapasowej wszystkich parametrow,
przyktadowo do zapewnienia ze domyS$lny zestaw parametréw jest przechowywany w
mierniku. Jes$li w parametrach dokonywano zmian a miernik nie pracuje zgodnie z
zamierzeniami, zestaw zapasowy parametroOw moze by¢ przywrdcony.

Jesli trzeba, mozna wykona¢ dwie oddzielne kopie parametrow: Backup 1 1 Backup 2, i
kazdy z nich przywrocic.

Opcje sa nastgpujace:

Opcja Opis

1= Backup 1 Wykonuje kopi¢ wszystkich param. w obszarze 1
2= Backup 2 Wykonuje kopig wszystkich param. w obszarze 2
3= Restore 1 Przywraca wszystkie parametry z obszaru 1
4= Restore 2 Przywraca wszystkie parametry z obszaru 2

Informacje systemowe

Ponizsze trzy parametry nie wplywaja na dziatanie miernika, ale szczegoly w nich zawarte
moga by¢ wymagane przez firme Pulsar w przypadku zapytan technicznych.

P926 Numer rewizji oprogramowania (Software Revision)

Parametr ten wySwietla aktualny numer rewizji oprogramowania miernika. Warto$¢ jest
tylko do podgladu i nie moze by¢ zmieniana.
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P927 Numer rewizji sprzetu (Hardware Revision)

Parametr ten wySwietla aktualny numer rewizji sprzgtu ( elektroniki ) miernika. Warto$¢
jest tylko do podgladu i nie moze by¢ zmieniana.

P928 Numer seryjny (Serial Number)

Parametr ten wyswietla numer seryjny miernika. Wartos$¢ jest tylko do podgladu i nie
moze by¢ zmieniana.

P929 Identyfikator obiektowy (Site Identification)

Parametr ten pozwala na nadanie miernikowy indywidualnego numeru identyfikacyjnego
( obiektowego ). Mozna wprowadzi¢ numer z zakresu 1 do 99999.

P930 Domysine nastawy fabryczne (Factory Defaults)

Parametr ten kasuje wszystkie parametry i sprowadza je do oryginalnych nastaw
fabrycznych, takich jakie miernik miat po testowaniu a przed instalacja i uruchomieniem.

Aby zresetowal parametry, nalezy wprowadzi¢ 1 (Yes) (tak) i nacisna¢ ENTER.
Nastgpnie ukaze si¢ komunikat “Enter if sure” ( Naci$nij jesli jeste$ pewien ) , jesli tak -
nacisnij ENTER ponownie. Jesli w tym momencie zostanie nacis$nigty jakikolwiek inny
przycisk, parametry nie zostana zresetowane i1 ukaze si¢ odpowiedni komunikat
informacyjny.

Po wykonaniu kasowania do nastaw fabrycznych nalezy zaprogramowaé ponownie

miernik do danej aplikacji.

Data i czas

W celu kontrolowania pewnych funkcji przekaznikowych oraz stemplowania zdarzen
zapisanych w logu danych uzywane sa data i czas. Wartos$ci te sa takze uzywane przez
zegar systemowy, nadzorujacy czasy zalaczenia miernika.

P931 Data (Date)

Parametr ten wySwietla biezaca date, w formacie nastawionym w P933 (Date Format) i
moze by¢ zresetowany jesli trzeba.

P932 Czas (Time)

Parametr ten wysSwietla biezacy czas i moze by¢ zresetowany jesli trzeba. Format czasu:
HH: MM (24-godzinny). Czas jest nastawiany fabrycznie zgodnie z czasem angielskim
(UK)

P933 Format daty (Date Format)

Parametr ten pozwala na zmiane formatu wyswietlania daty: DD: MM: YY, MM: DD:
YY lub YY: MM: DD. Domyslnie: Format DD: MM: YY.
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Kolory diod LED

Kazdy przekaznik ma swoja przypisana diod¢ LED zlokalizowana na ptycie czotowe;,
ktora wskazuje stan tego przekaznika. Domyslnie, kazda dioda LED przekaznika ktéra
jest zaprogramowana ale sygnalizuje stan OFF , §wieci na zélto. W stanie “ON”
przekaznika ALARMOWEGO dioda zaswieci si¢ na czerwono a w stanie ON
przekaznika sterujacego — zaswieci si¢ na zielono. Nie zaprogramowane diody LED nie
zapalaja sig. Inne nastawienia kolorow LED’s mozna uzyska¢ za pomoca ponizszych
parametrow:

P935 Kolor dla stanu OFF przekaznika (Off Relay Colour )

Parametr ten dobiera kolor $wiecenia diody LED zaprogramowanego przekaznika dla
jego stanu OFF ( wytaczony ). Domys$lnie: Kolor 3 = yellow (z6lty), ale moze by¢
zmieniony na “no colour” (brak koloru), ,,red” (czerwony) lub ,,green” (zielony).

P936 Kolor dla przekaznika alarmowego (Alarm Relay Colour )

Parametr ten dobiera kolor §wiecenia diody LED przekaznika alarmowego dla jego
stanu “ON”. Domyslnie: Kolor 1 = red ( czerwony ), ale moze by¢ zmieniony na “no
colour” (brak koloru), ,,yellow” (z6tty) lub ,,green” (zielony).

P938 Kolor dla przekaznika sterujacego (Control Relay Colour )

Parametr ten dobiera kolor $wiecenia diody LED przekazZnika sterujacego dla jego stanu
“ON”. Domyslnie: Kolor 2 = green ( zielony ), ale moze by¢ zmieniony na “no colour”
(brak koloru), ,,red” (czerwony) lub ,,yellow” (z6tty).

P939 Kolor dla przekaznika “Innego” (Miscellaneous Relay Colour )

Parametr ten dobiera kolor §wiecenia diody LED przekaznika sterujacego dla jego stanu “ON”. Domyslnie:
Kolor 2 = green ( zielony ), ale moze by¢ zmieniony na “no colour” (brak koloru), ,,red”
(czerwony) lub ,,yellow” (Zotty).

Dla przekaznikéw nie zaprogramowanych, kolor = ‘no colour’ ( brak koloru ) czyli
dioda nie $wieci.

Watchdog

Mozna sprawdzi¢ ile razy miernik byt wlaczany oraz sprawdzi¢ daty i czasy ostatnich 10
startow. Jest to uzyteczne w przypadku brakow =zasilania oraz gdy z jakichkolwiek
powodow Sludge Finder 2 restartuje si¢ wskutek warunkow awaryjnych. Miernik Sludge
Finder 2 moze by¢ dodatkowo zasilany z baterii akumulatorow, ktéra jest automatycznie
wlaczana w przypadku braku zasilania podstawowego. Mierniki zasilane z baterii
kontynuuja nieprzerwanie swoja pracg i dlatego zanik zasilania nie bgdzie rejestrowany.
Jesli jednak bateria wyczerpie si¢ ze wzgledu na brak zasilania podstawowego,
przywrocenie pracy zostanie zarejestrowane po przywrdceniu zasilania.

P940 Liczba startéw (Number of Starts)

Parametr ten wskazuje ile razy bylo wlaczane zasilanie miernika.

P941-P960 Data i czas startu (Start Date & Time)
Parametry P941 i P942 pokazuja date i czas ostatniego startu miernika.
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Zapisywanych jest dziesig¢ ostatnich dat i czaséw startu. Mozna je odczyta¢ w
parametrach P943-P960.

Pierwsze dane na liScie sa najSwiezsze a ostatnie — najstarsze. Wartosci sa tylko do
odczytu 1 nie moga by¢ zmieniane.

Czas letni

Wazna informacja
Dla zapewnienia wla$ciwego dziatania funkcji czasu letniego P932 nalezy

......

P970 Wiaczenie czasu letniego (DST Enable)

Gdy wlaczony (nastawiony na 1), zegar wewngtrzny bedzie si¢ automatycznie
przestawiat z czasu normalnego na letni. DomySlnie =1 (Yes) (tak)

P971 Réznica czasow (DST Difference)

Parametr ten nastawia roéznicg¢ czasOw pomiedzy czasem normalnym i letnim. Rdznica
jest wstawiana w formacie HH:MM (24h). DomySlnie = 01:00

P972 Godzina startu czasu letniego (DST Start Time)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania godziny dnia rozpoczegcia czasu letniego o
ktorej nastapi zmiana czasu. Czas ten jest wstawiany w formacie HH: MM (24h).
DomyslInie = 02:00

P973 Dzien startu czasu letniego (Start Day)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania dnia tygodnia (P974) w ktérym nastapi zmiana

czasu.
2= Monday Czas letni (DST) rozpocznie si¢ w poniedzialek
3= Tuesday Czas letni (DST) rozpocznie si¢ we wtorek
4= Wednesday Czas letni (DST) rozpocznie si¢ w Srode
5= Thursday Czas letni (DST) rozpocznie si¢ w czwartek
6= Friday Czas letni (DST) rozpocznie si¢ w piatek
7= Saturday Czas letni (DST) rozpocznie si¢ w sobote
8= Sunday Czas letni (DST) rozpocznie si¢ w niedzielg
(DomySlnie)
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P974 Tydzien startu czasu letniego (Start Week)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania tygodnia miesiaca (P975) w ktorym nastapi
Zmiana czasu.

Opcja Opis

1= Week 1 Cz. L. rozpocznie si¢ w dniu (P973) w pierwszym tygodniu
(P974) miesigca (P975).

2= Week 2 Cz. L. rozpocznie si¢ w dniu (P973) w drugim tygodniu (P974)
miesigca (P975).

3= Week 3 Cz. L. rozpocznie si¢ w dniu (P973) w trzecim tygodniu (P974)
miesigca (P975).

4= Week 4 Cz. L. rozpocznie si¢ w dniu (P973) w czwartym tygodniu
(P974) miesigca (P975).

5= Last Cz. L. rozpocznie si¢ w dniu (P973) w ostatnim tygodniu (P974)

(DomySlnie) miesigca (P975).

P975 Miesiac startu czasu letniego (Start Month)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania miesigca w ktOorym nastapi zmiana czasu na

letni.
1= January Czas letni rozpocznie si¢ w styczniu
2= February Czas letni rozpocznie si¢ w lutym
3=March (Domyslnie) | Czas letni rozpocznie si¢ w marcu
4= April Czas letni rozpocznie si¢ w kwietniu
5= May Czas letni rozpocznie si¢ w maju
6= June Czas letni rozpocznie si¢ w czerwcu
7= July Czas letni rozpocznie si¢ w lipcu
8= August Czas letni rozpocznie si¢ w sierpniu
9= September Czas letni rozpocznie si¢ we wrzesniu
10= October Czas letni rozpocznie si¢ w pazdzierniku
11=November Czas letni rozpocznie si¢ w listopadzie
12= December Czas letni rozpocznie si¢ w grudniu

P976 Czas zakonczenia czasu letniego (DST End Time)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania godziny dnia zakonczenia czasu letniego o
ktorej nastapi zmiana czasu. Czas ten jest wstawiany w formacie HH: MM (24h).
Domyslnie = 02:00
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P977 Dzien zakonczenia czasu letniego (End Day)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania dnia tygodnia (P978) w ktorym zakonczy si¢

zmiana czasu.

Opcja ‘ Opis
2= Monday Czas letni (DST) zakonczy si¢ w poniedzialek
3= Tuesday Czas letni (DST) zakonczy si¢ we wtorek
4= Wednesday Czas letni (DST) zakonczy si¢ w Srode
5= Thursday Czas letni (DST) zakonczy si¢ w czwartek
6= Friday Czas letni (DST) zakonczy si¢ w piatek
7= Saturday Czas letni (DST) zakonczy si¢ w sobote
8= Sunday (Domys$lnie) | Czas letni (DST) zakonczy si¢ w niedziele

P978 Tydzien zakornczenia czasu letniego (End Week)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania tygodnia miesiaca (P979) w ktérym zakonczy

si¢ zmiana czasu.

Option

Description

1= Week 1 Cz. L. zakonczy si¢ w dniu (P977) w pierwszym
tygodniu (P978) miesiaca (P979).

2= Week 2 Cz. L. zakonczy si¢ w dniu (P977) w drugim tygodniu
(P978) miesiaca (P979).

3= Week 3 Cz. L. zakonczy si¢ w dniu (P977) w trzecim tygodniu
(P978) miesiaca (P979).

4= Week 4 Cz. L. zakonczy si¢ w dniu (P977) w czwartym
tygodniu (P978) miesiaca (P979).

5= Last (DomysInie) Cz. L. zakonczy si¢ w dniu (P977) w ostatnim tygodniu
(P978) miesiaca (P979).

Strona 79



P979 Miesiac zakonczenia czasu letniego (End Month)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania miesiaca w ktorym nastapi zakonczenie
zZmiany czasu na letni.

Opcja Opis

1= January Czas letni zakonczy si¢ w styczniu
2= February Czas letni zakonczy si¢ w lutym
3=March Czas letni zakonczy si¢ w marcu

4= April Czas letni zakonczy si¢ w kwietniu
5= May Czas letni zakonczy si¢ w maju

6= June Czas letni zakonczy si¢ w czerwcu
7= July Czas letni zakonczy si¢ w lipcu

8= August Czas letni zakonczy si¢ w sierpniu
9= September Czas letni zakonczy si¢ we wrzesSniu
10= October Czas letni zakonczy si¢ w pazdzierniku
(Domyslnie)

11= November Czas letni zakonczy si¢ w listopadzie
12= December Czas letni zakonczy si¢ w grudniu

Komunikacja cyfrowa

Nastawianie portu RS232

P061 Predkos¢ transmisji (Comms Baud)

Parametr ten jest uzywany do nastawiania predkosci transmisji (Baud Rate) na porcie
RS232 i moze by¢ modyfikowany odpowiednio do potrzeb wspotpracujacego urzadzenia.
DomySlnie = 19200 [Bd]

Konfiguracia Modbus / Profibus na RS485

Dostepne parametry i szczegoty opcji — patrz: Odpowiedni podrecznik komunikacyjny.
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Parametry testowe

Symulacja

P980 Symulacja (Simulate)

Tryb testowy jst uzywany do symulowania pracy aplikacji i sprawdzania czy wszystkie
parametry i1 nastawy przekaznikow zostatly wprowadzone prawidtowo. Mozna wybra¢,
czy podczas symulacji przekazniki maja zmienia¢ stany (symulacja “twarda”) czy nie
(symulacja ‘migkka”), ale diody LED beda zawsze zmianialy stan zgodnie z ich
zaprogramowaniem a prad wyjacia analogowego bedzie si¢ takze zmieniat. Jesli chcemy
testowac logike systemu do ktorego podlaczone sa przekazniki miernika, nalezy wybrac¢
symulacje ‘twarda”. Jesli jednak nie chcemy aby stany przekaznikdw zmienialy sig,
nalezy wybra¢ symulacj¢ ‘migkka”.

Dostgpne sa dwa tryby symulacji: automatyczny i reczny. Symulacja automatyczna
zmienia wskazywany poziom w gore i w dot pomiedzy poziomem zerowym (“pusty’) lub
okreslonym poziomem startowym (Start Level) (P983) i punktem przelaczenia
przekaznika sterujacego. Jesli chcemy zmieni¢ kierunek zmiany poziomu np. przechodzi¢
poza nastawy zadzialania przekaznikow, nalezy uzy¢ przyciskow strzatek. W symulacji
recznej, przyciski strzatek pozwalaja na sterowanie symulacja zgodnie z potrzebami.

Mozliwo$ci wyboru sa nastepujace:

1= Symulacja r¢czna “mi¢kka”
2= Symulacja automatyczna “migkka”
3= Symulacja re¢czna “twarda”
4= Symulacja automatyczna “twarda”

Aby przejs¢ do trybu pracy, nacisna¢ CANCEL — wtedy symulacja zakonczy sig.
P981 Przyrost (Increment)

Domyslnie, podczas symulacji poziom zmienia si¢ krokami 0.1m w symulacji rgcznej
oraz 0.1m/min w symulacji automatycznej. Zmiana tego parametru powoduje zmiang
przyrostu.

P982 Czas przyrostu ( Rate)

W trybie automatycznym, predkos¢ z ktora poziom zmienia si¢ w gorg lub w dot jest
okreslona przez dystans, przyrost (Increment) P981 oraz czas przyrostu (Rate) P982,
ktory jest domys$lnie ustawiony na Imin. Parametr ten moze by¢ zmieniany wedtug
potrzeb. Aby zwigkszy¢ predkos$¢ zmiany poziomu, zwigkszy¢ przyrost (Increment)
(P981) lub zmniejszy¢ czas przyrostu (Rate) (P982). Aby zmniejszy¢ predkos¢ zmiany
poziomu, zmniejszy¢ przyrost (Increment) (P981) lub zwigkszy¢ czas przyrostu (Rate)
(P982).

P983 Poziom startowy (Start Level)

Przy symulacji automatycznej, mozna uzy¢ tego parametru w celu okreslenia poziomu
przy ktorym rozpocznie sie symulacja I do ktorego powroci. Funkcji tej mozna uzy¢ do
symulowania najnizszego punktu do ktorego zwykle poziom moze spadac.
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Sprzet

P990 Samosprawdzenie (Self Test)

Jezeli wprowadzimy 1 w tym parametrze, wtedu miernik wykona samosprawdzenie. Test
ten potwierdzi ze wszystkie elementy miernika pracuja poprawnie. Na wyswietlaczu bgda
si¢ pokazywaly komunikaty o pracy zegara, EEPROM-u oraz komunikaty bledow
odpowiednio dla wszystkich blednie dziatajacych cze$ci miernika.

P991 Test sprzetowy (Hard Test)

Po wybraniu tego parametru, miernik wykona testy w kolejnosci:

e Diody LED. Obserwowa¢ czy zmiana kolorow jest zgodna z komunikatami na
wyswietlaczu, nacisnaé ENTER jesli jest zgodna.

e Przekazniki. Nacisna¢ przycisk numeryczny odpowiadajacy numerowi
przekaznika. PrzekaZnik ten zmieni stan za kazdym razem gdy przycisk zostanie
naci$nigty. Nacis$nigcie jakiegokolwiek innego przycisku zakonczy test.

e Przyciski. Nalezy naciska¢ kazdy przycisk. Aby potwierdzi¢ ze przycisk pracuje,
licznik na wyswietlaczu poda ile jeszcze przyciskéw nalezy nacisna¢. Upewnic sig
ze przycisk CANCEL zostat naci$nigty jako ostatni poniewaz sygnalizuje on czy
wszystkie przyciski zostaly naciSnigte czy nie. Jesli nie wszystkie zostaly
nacisnicte — ukaze si¢ komunikat btedu.

P992/P993 Test wyjscia mA 1/2 (mA Out 1/2 Test)

Parametry te pozwalaja na wymuszenie na wyjsciu mA okreslonej wartosci pradu w celu
testu podtaczonego do tego wyjscia urzadzenia i dla upewnienia si¢ ze miernik pracuje
poprawnie. Wprowadzona z klawiatury warto$¢ pradu zostanie wygenerowana na
wyjsciu po zaakceptowaniu za pomoca przycisku ENTER.

P995/P996 Test sondy 1/2 (Transducer 1/2 Test)

Po wprowadzeniu warto$§ci 1 w kazdym z tych parametréw, odpowiednia sonda
wygeneruje 1000 impulséw w jednym ciagu, bedzie wigc mozna sprawdzic
oprzewodowanie. Test mozna przerwacé w kazdej chwili naciskajac przycisk.

P997 Test przyciskow (Keys Test)

Nalezy naciska¢ kazdy przycisk. Aby potwierdzi¢ ze przycisk pracuje, licznik na
wyswietlaczu poda ile jeszcze przyciskow nalezy nacisnac. Upewni¢ sig¢ ze przycisk
CANCEL zostat naci$nigty jako ostatni poniewaz sygnalizuje on czy wszystkie
przyciski zostaly naci$nigte czy nie. Jesli nie wszystkie zostaly naci$nigte — ukaze sig
komunikat biedu.

P998 Test przekaznikéw (Relays Test)

Nacisna¢ przycisk numeryczny odpowiadajacy numerowi przekaznika. Przekaznik ten
zmieni stan za kazdym razem gdy przycisk zostanie naci$nigty. Nacis$nigeie
jakiegokolwiek innego przycisku zakonczy test.
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Rozdzial 6 Typowe niesprawnosci i ich usuwanie

Rozdzial ten opisuje wiele typowych symptomoéw oraz zawiera sugestie, co nalezy
zrobic.

Symptom
Wyswietlacz “pusty”, sonda nie
generuje impulsow.

Co zrobié¢
Sprawdzi¢ zasilanie, pozycje przetacznika napigc
zasilajacych, wylacznik i bezpiecznik.

Komunikat statusu: “Xdr Fault”

Btad w oprzewodowaniu sondy, sprawdzi¢
oprzewodowanie sondy.

Wyswietlane jest
nieprawidlowe wskazanie dla
aktualnego poziomu — uzyta
sonda serii dB.

Sprawdzi¢ okno profilu echa dla odpowiedniej
sondy. Jezeli przed echem prawdziwym wystepuje
odbicie od przeszkody, wej$¢ w tryb
programowania, bezposrednio wejs¢ w P21
(Dystans) dla sondyl (xdrl) lub P1021 dla sondy 2
(xdr2). Wpisa¢ dystans do echa prawdziwego i
nacisna¢ ENTER. Po komunikacie zachg¢ty nacisna¢
ponownie ENTER i odczeka¢ do ukazania si¢
komunikatu ‘Operation successful’ i powrotu do
trybu pracy. Wyswietlacz pokaze teraz prawidtowa
wartosc.

Poziom materiatu jest
pokazywany ze stalym bledem.

Sprawdzi¢ poziom zerowy (P105), przesunigcie
wskazania (P802) i przesunigcie pomiaru (P851).

Diody LED odpowiednich
przekazniko6w zmieniaja kolor
ale przekazniki nie zmieniaja
stanow.

Sprawdzi¢ zasilanie miernika i upewnic sig czy
przetacznik napig¢ zasilania jest we wlasciwe;j
pozycji.

Komunikat na wy§wietlaczu:
“Wiper Fault”

Btad wycieraczki ( sonda VT). Sprawdzi¢
oprzewodowanie sondy (tacznie z zaciskami
silnika). Uzy¢ przycisku (F5) recznej inicjalizacji
wycieraczki. Jesli komunikat jest nadal
wyswietlany, wystepuje problem z wycieraczka lub
silnikiem. Wyja¢ sondg z aplikacji, usuna¢ narosty
Zanieczyszczen 1 raz jeszcze sprobowac recznej
inicjacji wycieraczki przyciskiem (F5). Jesli
komunikat blgdu nadal wystepuje, skontaktowacé sig
z przedstawicielem firmy Pulsar.
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Zapis parametrow

W przypadku parametrow wspdlnych dla obu kanaldw sond, aby uzyska¢ numer parametru
dla sondy 2, do numeru parametru dla sondy 1 nalezy doda¢ 1000. (W odpowiednich tabelach
ponizej przewidziano kolumny P1 i P2, P* reprezentuje parametr uniwersalny).

Ze wzgledu na komunikaty na wyswietlaczu w j. angielskim zachowano angielskie
nazewnictwo parametrow.

APLIKACJA
Dystansy
Parametr / opis Wprowadzone wartos$ci
Nr. Opis Domyslnie | Data | P1 | P2 | Data | Pl | P2
P100 | Mode 1 = Dist.
P101 | Xducer 2=dB6
P102 | Material 2 = Primary
P115 | Tank Depth 6.000m
P116 | Transducer Depth 0.300m
P105 | Empty Level 6.000m
P106 | Span 5.700m
P107 | Near Blanking 0.300m
P108 | Far Blanking 20.0%
Jednostki systemowe
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data p* Data p*
P104 | Measurement Units I=metres
PRZEKAZNIKI
Przekaznik 1
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data p* Data p*
P210 | RI Type 0= Off
P211 | R1 Function 0= Off
P212 |R1 Alarm ID 1 =Off
P213 | R1 Set 1 0.000 metres
P214 |RI1 Set2 0.000 metres
P216 | R1 Allocation 1
P217 | R1 Closures 0
P218 | R1 Fail Safe 0
Przekaznik 2
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie | Data P* Data pP*
P220 | R2 Type 0= Off
P221 | R2 Function 0= Off
P222 | R2 Alarm ID 1 =Off
P223 | R2 Set 1 0.000 metres
P224 | R2 Set2 0.000 metres
P226 | R2 Allocation 1
P227 | R2 Closures 0
P228 | R2 Fail Safe 0
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Przekaznik 3

Parametr / opis

Wprowadzone wartosci

Nr. Opis Domyslnie Data p* Data p*
P230 | R3 Type 0 =Off
P231 | R3 Function 0= Off
P232 | R3Alarm ID 1 =Off
P233 |R3 Set 1 0.000 metres
P234 | R3 Set2 0.000 metres
P236 | R3 Allocation 1
P237 | R3 Closures 0
P238 | R3 Fail Safe 0
Przekaznik 4
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data P* Data P*
P240 | R4 Type 0= Off
P241 | R4 Function 0=Off
P242 | R4 Alarm ID 1 =Off
P243 | R4 Set 1 0.000 metres
P244 | R4 Set2 0.000 metres
P246 | R4 Allocation 1
P247 | R4 Closures 0
P248 | R4 Fail Safe 0
Przekaznik 5
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data P* Data P*
P250 | RS Type 0= Off
P251 | R5 Function 0=Off
P252 | R5Alarm ID 1 = Off
P253 | R5 Set 1 0.000 metres
P254 | R5 Set2 0.000 metres
P256 | R5 Allocation 1
P257 | RS Closures 0
P258 | RS Fail Safe 0
Przekaznik 6
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data P* Data P*
P260 | RS Type 0= Off
P261 | R5 Function 0=0ff
P262 | R5Alarm ID 1 = Off
P263 | R5 Set 1 0.000 metres
P264 | R5 Set2 0.000 metres
P266 | R5 Allocation 1
P267 | RS Closures 0
P268 | R5 Fail Safe 0
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LOGOWANIE DANYCH

Temperatura
Parametr / opis Wprowadzone wartos$ci
Nr. Opis Domysélnie | Data | P* Data | P* | Nr.
P580 | Minimum Temperature | Read Only
P581 | Min Temperature Date Read Only
P582 | Min Temperature Time Read Only
P583 | Maximum Temperature | Read Only
P584 | Max Temperature Date Read Only
P585 | Max Temperature Time | Read Only
P586 | Current Temperature Read Only
WYSWIETLACZ
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyé$lnie | Data | P* Data | P* | Nr.
P800 | Display Units 1=Measured
P801 | Decimal Places 2
P802 | Display Offset 0.000
P804 | Display Conversion 1.000
P808 | Failsafe Mode 1 =Known
P809 | Failsafe Time 2.0 min
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Wyjscie mA

Wyjscie mA 1

Parametr / opis

Wprowadzone wartosci

Nr. Opis Domyslnie Data P* Data P*
P830 | mA Out Range 2=4-20
P831 | mA Out Mode 0 = Default
P834 | Low Level 0.000 metres
P835 | High Level 6.000 metres
P&36 | Low Limit 0.0 mA
P837 | High Limit 20.0 mA
P838 | Low Trim 0.0 mA
P839 | High Trim 0.0 mA
P840 | Fail Mode 0 = Default
P841 | Allocation 1 = Xducer 1
Wyjscie mA 2

Parametr / opis Wprowadzone wartos$ci

Nr. Opis Domyslnie Data p* Data p*
P890 | mA Out Range 2=4-20
P891 | mA Out Mode 0 = Default
P892 | Low Level 0.000 metres
P893 | High Level 6.000 metres
P894 | Low Limit 0.0 mA
P895 | High Limit 20.0 mA
P896 | Low Trim 0.0 mA
P897 | High Trim 0.0 mA
P898 | Fail Mode 0 = Default
P899 | Allocation 1 = Xducer 1
KOMPENSACJA

Parametr / opis Wprowadzone wartos$ci

Nr. Opis Domys$lnie | Data | Pl P2 Data | P1 P2
P851 | Measurement Offset 0.0 mA
P852 | Temperature Source 1=
P854 | Fixed Temperature 20.00°C
P860 | Sound Velocity 342.720
STABILNOSC

Parametr / opis Wprowadzone wartosci

Nr. Opis Domyslnie Data | P1 P2 | Data | P1 P2
P870 | Fill Damping 10.000
P871 | Empty Damping 10.000
P881 | Fixed Distance 0.20 metres
P882 | Process Filter 3 = Slow
P883 | Gate Expand 0.1m
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OBROBKA ECHA

Stan sondy 1

Parametr / opis

Wprowadzone wartosci

Nr. Opis Domyslnie | Data | Pl Data | Pl
P900 | Xducer 1 Status Read Only
P901 | Echo Confidence 1 Read Only
P902 | Echo Strength 1 Read Only
P903 | Average Noise | Read Only
P904 | Peak Noise 1 Read Only
P905 | Sensitivity 5dB
P906 | Side Clearance 0.050 metres
Stan sondy 2
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie | Data P2 | Data P2
P910 | Xducer 2 Status Read Only
P911 | Echo Confidence 2 Read Only
P912 | Echo Strength 2 Read Only
P913 | Average Noise 2 Read Only
P914 | Peak Noise 2 Read Only
P915 | Sensitivity 5dB
P916 | Side Clearance 0.050
SYSTEM
Kod dostgpu
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data P* Data P*
P921 | Enable Code 1=Yes
P922 | Passcode 1997
Kopia zapasowa
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data P* Data P*
P925 | Parameter Backup 0=No
Informacje systemowe
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data p* Data p*
P926 | Software Revision Read Only
P927 | Hardware Revision Read Only
P928 | Serial Number Read Only
P929 | Site Ident. 1
P930 | Factory Default 0=No
Data i czas
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data p* Data p*
P931 | Date Current Date
P932 | Time Current Time
P933 | Date Format 1=DD:MM:Y
Kolory LED
Parametr / opis Wprowadzone wartosci
Nr. Opis Domyslnie Data P* Data P*
P935 | Off Colour 3 = Yellow
P936 | Alarm Colour 1 =Red
P938 | Control Colour 2 = Green
P939 | Miscellaneous Colour 2 = Green
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Czas letni

Parametr / opis Wprowadzone wartosci

Nr. Opis Domyslnie Data p* Data p*
P970 | DST Enable 0

P971 | Difference 01:00

P972 | Start Time 02:00

P973 | Start Day 8

P974 | Start Week 5

P975 | Start Month 3

P976 | End Time 02:00

P977 | End Day 8

P978 | End Week 5

P979 | End Month 10
KOMUNIKACJA CYFROWA
PORT RS232

Parametr / opis Wprowadzone wartosci

Nr. Opis Domyslnie Data P* Data P*
P061 | Comms Baud 19200
PORT RS485 (OPCJONALNY)
Modbus

Parametr / opis Wprowadzone wartosci

Nr. Opis Domyslnie Data p* Data p*
P130 | Device Mode 0 = Off

P131 | Protocol 0 =Modbus RTU

P132 | Device Address 126

P133 | Device Baud 19200

P134 | Parity 2 =Even

P135 | Stop Bit 1 = One Stop

P136 | Data Format 0 = Unsigned Int

P137 | Delay in ms 10 milli seconds
Profibus

Parametr / opis Wprowadzone wartosci

Nr. Opis Domyslnie Data pP* Data p*
P132 | Device Address 126

P143 | Addr. Locked 0=No
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Deklaracja zgodnosci WE

C€

Eelevant Directive(s)

Manufacturer's Name
Manufacturer's Address

A pparatus

Type of Equipmeni
Equipment Class
Standards Applicd

FULSAR
EC DECLARATID’N DF R L R}
CONFORMITY

PULS AR Sludge Finder 2

2004108'EC - EMC Directive and its amending Directives
206'95/EC - Low Voltage Dircctive and its amending Directives
Pulsar Process Measurement Lid.

Cardinal Building,

Enigma Commercial centre, Sandy’s Road, Malvern, WR14 11J, UK
Pulsar Sludge Finder. db Transducer, Studge Transducer

Measurement and Process Control
Industrial

EN 61000-6-2: 2005 Electromapgnetic compatibility (EMC) — Part 6-2: Generic
standards — Immunity for industrial covironments

EM61000-6-3:2007 Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 6-3: Generic
standards — Emission standard for residential, commercial and light-industrial

environments

EN 61010-1: 2001 Safety requirements for ¢lecirical cquipment for measurement,
and laboratory use.

BS EN 61000-3-2:2006 Harmonic Current Emdssions
BS EN 61000-3-3:19994+AMD1 Voltage Fluctuations and Flicker

I hereby declare that the equipment named above has been kested and found to comply with the relevant
sections of the above mferenced specifications. The unit complies with all essential requirements of the

Directives.

Signed

Mame: Jeff Allan (BSC) LEng
Pulsar Process Measurement Lid

Daie

7R (s rn
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